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Introduccidén

1. Informacién importante

Esta seccién ofrece informacién importante relativa a los simbolos de seguridad y lamadas de aten-

cién utilizados en este manual. Esta seccién debe leerse atentamente antes de la utilizacion del Sistema
VESDA LaserPLUS.

1.1 Criterios

utilizados

1.1.1 Criterios para la numeracién de péginas e ilustraciones

Las paginas de este manual se numeran secuencialmente dentro de sus respectivos capftulos. Esto permite la
insercion a eliminacién de paginas sin afectar al resto del manual.

1.1.2 Simbolos

Se utilizan una serie de sfmbolos asociados a Ilamadas de atencién. Son los siguientes:

Atencion

Una llamada de ““Atencién” indica un peligo real o potencial para el personal o
los equipos.

> B D

Simbolo de peligro de contacto eléctrico

Indica que hay que tomar precauciones para evitar el riesgo de contacto y choque
eléctrico que puede dar lugar a heridas o incluso producir la muerte. También pueden
producirse dafios en el equipo.

Simbolo de peligro de incendio

Indica que hay que tomar precauciones con el procedimiento de que se trate. Deben
tomarse las adecuadas medidas y seguir las recomendaciones para evitar el incendio
que puede dar lugar a heridas graves o incluso producir la muerte. También pueden
producirse pérdidas de bienes.

Simboelo de peligro de inhalacién

Indica que hay que tomar precauciones con €l procedimiento, pues en caso contrario
puede producirse la inhalacién de gases y vapores téxicos que puede dar lugar a heri-
das graves o incluso producir la muerte. Deben tomarse las necesarias precauciones y
seguir estrictamente las recomendaciones.

| Bandera de los EEUU

Indica que se trata de una caracteristica aplicable inicamente a U.S.A.

Precaucién

Una llamada de “Precaucién” indica un peligro real o potencial para los equipos.

=
¥k

Llama la atencidn al lector

Indica una informacién importante, con indicaciones sobre cGmo utilizar el sistema

VESDA® LaserPLU
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Esta pdgina se ha dejado en blanco intencionadamente
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1. Introduccién al VESDA LaserPLUS

El disefio modular del Sistema VESDA LaserPLUS, permite ser configurado para sa-
tisfacer las necesidades especificas de cada instalacién en particular.

Hay un mimero de diferentes médulos en el sistema que pueden montarse en un Detec-
tor, en una unidad Remota (caja de montaje con mGdulo) o en Subchasis de 19", Para
aumentar su versatilidad, el Médulo Programador LCD puede montarse como unidad

portitil. Ademds la programaci6n del sistema puede hacerse mediante la conexién a un
otdenador PC.

Los médulos se conectan en serie mediante una red de comunicaciones RS485 conoci-
da como VESDA~ret. Pueden conectarse muiltiples Detectores y Unidades Remotas en
una tnica red VESDAnet. Los dispositivos externos a la red pueden comunicar con el

Sistema VESDA LaserPLUS utilizando una Interface de Alto Nivel conectado a la
VESDAnetr.

Varias son las ventajas de este sistema flexible y modular,

* La sensibilidad de la unidad VESDA LaserPLUS es excelente - 0,005 % al 20 % de
oscurecimiento por metro (0,0015 % a 7% osc/ft), lo que significa que el humo se
detecta en una etapa muy incipiente del incendio, disminuyendo el riesgo para vidas
y bienes.

¢ Como el sistema es altamente flexible, es preciso comprar tinicamente los compo-
nentes necesarios para cada instalacién. Por ejemplo puede desearse que los Detec-
tores no estén a la vista; con el Sistema VESDA LaserPLUS se pueden colocar los
Detectores y las Unidades Indicadoras en una Sala de Control para facilitar su super-
visién,

* Un tinico Programador LCD puede utilizarse para configurar todos los Detectores
de una tinica red VESDAnet. Solamente es necesario comprar un Programador LCD
para programar todos los Detectores, disminuyendo costes de puesta en marcha.

* El Programador LCD portétil puede utilizarse como una herramienta de manteni-
miento para interrogar localmente a los Detectores que no tienen integrado un Pro-
gramador LCD.

» El Sistema VESDA LaserPLUS puede ampliarse f4cilmente porque pueden afiadir-
se nuevos médulos, simplemente conectdndolos a la red VESDAnet.

* El alto rendimiento del aspirador permite el muestreo simultdneo mediante varios
tubos y puede detectar bajos niveles de concentracion de humo, en entornos con una
velocidad de aire elevada,

* La funcién AutoLearn™ permite al sistema elegir “inteligentemente” los mejores um-
brales de alarma, adecuados al ambiente en el que el Detector est4 instalado. Analiza
el ambiente durante un determinado periodo de tiempo y configura el sistema de
forma automadtica seleccionando los niveles de alarma m4s apropiados. Una vez es-
tablecidos, estos niveles se mantienen fijos y fiables,

* El sistema identifica las zonas en donde se ha detectado el humo.
* Losniveles de concentracion de humo se visualizan de forma continua mediante una

barra gréfica. Suescala se establece de manera que su parte superior corresponde al
umbral o Nivel 1 de Foego.

Consecuentemente, el VESDA LaserPLUS junto con la red VESDAnet, ofrece un
método flexible para la instalacidn, operacién y mantenimiento de un sistema de De-
teccion de Humo. '
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1.1 Descripcién general de los Médulos

Se ofrecen varias opciones que pueden configurarse para adaptar cada Sistema VESDA
LaserPLUS a las condiciones de instalaci6n necesarias;

Posibilidades de Montaje

Detector

Caja Remota

Subchasis de 19"

Otros Mddulos

Md6dulos de Indicadores

Programadores L.CD

Conexiones VESDAner

PC-Link HLI

Tapa Ciega

Utilizado para medir niveles de concentracién de
humo. Puede utilizarse como unidad independiente
0 conjuntamente con otres médulos.

Para montaje de otros médulos separados del De-
tector.

Usado para montar otros médulos separados del
Detector.

Para visualizar los niveles de humo y situaciones
de averfa. Ver informacién adicional en la Seccién
5 “Mddulo Indicador” del Capitulo “Componen-
tes del Sistema” de este manual.

Utilizado para programar y obtener informacién
sobre el sistema de deteccién de humo. Puede si-
tnarse en un Detector, una Caja Remota, un
Subchasis de 19", o ser portatil. Ver informacion
adicional en la Seccién 6 “Programador” del Ca-
pitulo “Componentes del Sistema” y las Secciones
de Referencia del Programador LCD” de este ma-
nual.

Usadas para enchufar el Programador Port4til o un
PC con software de programacién al sistema
VESDA#et. Ver informacién adicional en la Sec-
cidn 7 “Conexién VESDAner” del Capitulo “Com-
ponentes del Sistema” de este manual.

Utilizado con un ordenador PC. Consiste en una
Interface de Alto Nivel (High Level Interface) para
la conexion de un PC a la VESDAnet. Ver infor-
macién adicional en la Seccion 8 “Software de Pro-
gramacién y PC-Link HLI” del Capitulo “Compo-
nentes del Sistema” de este manual.

Para tapar la Tarjeta de Tenminales en las diferen-
tes opciones de montaje.

Pueden darse varias combinaciones dependiendo de la unidad de montaje utilizada.

Disefio-2 12/1996 VESDA® LaserPLUS™
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Figura 1. Un ejemplo de un red cerrada VESDAnet
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La Red VESDAnet es la que permite la comunicacién entre todos los dispositivos del
Sistema VESDA LaserPLUS. Dispositivos externos al sistema pueden comunicarse
con los médulos VESDA LaserPLUS. La disposicién en bucle cerrado permite la total
redundancia del cableado.

La red VESDAner consiste en un par de conductores trenzados RS485 dispuestos en
bucle cerrado al que se conectan en serie los diferentes dispositivos, mediante sus
Tarjetas de Terminales. Cualquier fallo en el cableado o de comunicacion con los ele-
mentos conectados, se identifican como averfas. Adicionalmente, cualquier interrup-
cién o cortocircuito en el cableado RS485, generar4 una sefial de averia pero no inte-

rrumpe las comunicaciones en el sistema, dado que las sefiales siempre tienen una
direccidn alternativa de paso.

Disefio-4

12/1996 VESDA® LaserPLUS™



Guia de Disefio

2. Modulos

2.1 Posibilidades de montaje en el Detector

La configuraci6n del Detector dispone de tres paneles frontales que pueden alojar dife-
rentes médulos.

Las posiciones central y derecha, pueden alojar cualquier combinacién de los siguien-
tes componentes: '

* Tapa Ciega
* Indicador
* Programador

3" Nota: Aunque podrian montarse dos Médulos Programadores en un mismo Detector,
no es de esperar que se tenga esta configuracidn. Un caso en que esta disposi-
ci6n serfa adecuada, podria se por ejemplo en un edificio en que se ten gan dos
zonas, un Detector VESDA LaserPLUS puede instalarse en la parte alta del
mismo y el otro en la parte de recepcion; éste puede disponer de los dos Médu-
los Indicadores.

El panel situado a la izquierda permite el acceso a los terminales de conexién del
cableado. Al abrirlo gira sobre su parte inferior y en su cara posterior se ofrece la
informacién necesaria sobre la configuracion de la unidad. Un conector tipo “D” de 15
patillas permite una conexién VESDAnet para un Programador Portatil o un PC.

Cada Detector dispone de un conjunto de siete relés que pueden utilizarse para activar
dispositivos externos. Est4n situados en la Tarjeta de Terminales situada detrds de este
panel.

El aire entra en el Detector mediante cuatro conexiones para las tuberfas de muestreo,
situadas en la parte superior derecha de la unidad. La salida del aire puede hacer por la
parte inferior, trasera o lateral de la unidad.

5" Nota: La totalidad del Detector puede girarse 180 grados, como se indica en la sec-
ci6n 2.2 “Orientaciones posibles del Detector” en el Capitulo “Instalacién del
Sistema VESDA LaserPLUS” de este manual.

Figura 2. Detector con Tupa Ciega y Mddulos Programador e Indicador
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8

2.2 Posibilidades de montaje de la Unidad Remota

La Unidad Remota puede alojar a un tnico médulo VESDA LaserPLUS, Puede ser
uno de los siguientes:

* Mé6dulo Indicador (con o sin relés)
» M6dulo Programador
= Conexién VESDArnet

Figura 3. Una Unidad Indicadora Remota

2.3 Opciones de montaje en Subchasis

El montaje en Subchasis de 19 pulgadas puede albergar hasta cnatro médulos VESDA
LaserPLUS. Pueden ser alguno de los siguientes:

» Mddulo Indicador (con o sin relés)
* Mdédulo Programador

* Conexion VESDAnet

» Tapa Ciega

Figura 4. Subchasis con Modulos Indicadores y Programador
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2.4 Otras Opciones

Programador LCD Portitil

Es un Programador instalado como unidad portitil que puede ser trasladado a diferen-
tes lugares. Su ventaja es que puede utilizarse un tinica unidad para programar diferen-
tes redes VESDAnet, conectndolo alos adecuados médulos de Conexién VESD Anet.
Puede ser llevado a cada zona para facilitar las pruebas.

" PC-Link HLI

Es una Tarjeta de Interface con diferentes conectores en ambos extremos ymontadaen
una caja portatil. Permite la conexion del Programador PC ala red VESDAner a través
del puerto de comunicaciones R$§232 del PC y de la Conexién VESDAner.

Fuente de Alimentacién Inteligente

Cuando no se dispone de un alimentacion de energfa adecuada, se ofrecen estas Unida-
des para conectarlas a la red VESDAnet. Esta unidad supervisa las siguientes condi-
ciones:

* Pérdida temporal o permanente de la acometida de CA.

* Pérdida temporal o permanente de energia en las baterfas de emergencia.
* Insuficiente capacidad de las baterfas.

« Fallos en el cableado o comunicaciones en 1a red VESDAnet.

Estas averfas se indican al sistema a través de la red VESDAner.

VESDA® LaserPLUS™ 12/1996 Disefio-7
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Esta pcigiria se ha dejado en blanco intencionadamente
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Componentes del Sistema

1. Introduccidn

El disefio modular del Sistema VESDA LaserPLUS, permite ser configurado para sa-
tisfacer las necesidades especificas de cada instalacién especifica. Como se indica en
el Capitulo de Gufa de Disefio de este Manual, hay varias disposiciones posibles de
Detectores y Mddulos en este sistema,

Este capitulo trata en detalle los diversos médulos que pueden integrarse en un Detec-
tor, una Unidad Remota o en un Subchasis de 19 Pulgadas. También se tratan otros
dispositivos que pueden formar parte del Sistema VESDA LaserPLUS.

0" Nota: El montaje de los diferentes componentes del Sistema VESDA LaserPLUS, se
indica en detalle en el Capitulo: Instalaci6n, de este Manual.

VESDA® LaserPLUS™ 12/1996 Comp-1
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Esta pdgina se ha dejado en blanco intencionadamente
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2. El Detector VESDA LaserPLUS

2.1 Funcién del Detector

El Detector es elemento principal del Sistema de Deteccién de Humo VESDA
LaserPLUS. Realiza un muestreo del aire en la zona protegida y mantiene el registro
de los diferentes parametros programados, como umbrales de alarma y retardos.

El aire se introduce en el detector por la accién de un aspirador que toma aire a través
de un(os) tubo(s) de muestreo (hasta cuatro). El aire pasa a través de un conjunto de
filtrado. Se eliminan las particulas de mayor tamafio de la muestra de humo, antes de
que entre en el detector. En una segunda etapa de filtrado permite que entre aire limpio
de sustancias extrafias en el detector. El rayo de luz laser incide sobre la muestra de
aire y es desviado por las particulas de humo que puedan estar presentes. La luz difun-
dida se mide en dos fotosensores de alta sensibilidad y convertida en una sefial que
representa el % de oscurecimiento.

2.2 Componentes del Detector
Entradas de los tubos de muestreo

Lamara
LASER

Filtro

Figura 1. Interior del Detector

El Detector dispone de una Tarjeta de Terminales que permite 1a conexiton de la Ali-
mentacion de energfa y del cableado VESDAnet. Esta Tarjeta de Terminales dispone
de siete relés que pueden configurarse para activar alarmas o sefiales Gptico-aciisticas.
También dispone de un Conector VESDAner. La Tarjeta de Terminales estd situada
detris del panel izquierdo del Detector, cuando el Detector estd montado con los tubos
de toma de muestras entrando por su parte superior derecha.
ElDetector dispone de un Aspirador de alto rendimiento, especialmente disefiado para
introducir continuamente las muestras de aire en la cimara de andlisis. Cada uno de los
* cuatro tubos dispone de sensores de flujo que permite determinar (si se este caso), cuél
de los tubos tiene un flujo menor de aire. La deteccion se realiza mediante un laser de
una potencia de 3mW.
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La camara de deteccién dispone de un elemento desechable de filtrado, de dos etapas.
La primera etapa est4 formada por un elemento €spumoso que elimina las particulas de
tamafio superior a 20 micrones. La segunda etapa elimina las particulas de tamatfio
superior a 0,3 micrones con el fin de ofrecer a las superficies Gpticas un aire limpio,
manteniendo la cAmara de dilucién libre de contaminacién. '

El Detector puede disponer de diferentes médulos dependiendo de los requerimientos
del sistema. Sobre la Tarjeta de Terminales y en la parte izquierda del mé6dulo detector,
se puede disponer de una Tapa Ciega. En las dos posiciones restantes pueden montarse
Tapas Ciegas, Médulo Programador o Médulo Indicador.

En un sistema VESDA que tinicamente necesita un Detector, una disposicién muy

normal serfa disponer de un Detector, con una Tapa Ciega y médulos Programador e
Indicador. (Ver Figura 2).

Figura 2. Detector con Tapa ciega y mddulos Programador e Indicador
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3. La Unidad Remota

3.1 Funcidn de la unidad

La Unidad remota consiste en una Caja de montaje de componentes con una Tarjeta de
Terminales en la que dependiendo de las necesidades, pueden disponerse de una serie
de M6dulos opcionales del Sistema VESDA LaserPLUS.

Montar componentes del sistema en una Unidad Remota es iitil en las siguientes situa-
ciones:
* Se necesita controlar un Detector desde una posicién central o remota;

* Se necesita programar el Sistema VESDA, y no es conveniente montar el Programa-
dor en el propio Detector;

* Se necesita una interface con el VESDAnet desde un punto remoto.

3.2 Componentes

Una Unidad remota consiste en una Caja de montaje de componentes con una Tarjeta
de Terminales y una Tapa en la que pueden montarse uno de los siguientes médulos:
VESDAnet Socket, Médulo Indicador o Médulo Programador.

En el supuesto se que de instale un Médulo Indicador, la Tarjeta de Terminales puede
disponer de relés dependiendo de las necesidades del sistema. Los médulos Conexi6n
VESDAnet y Programador no pueden disponer de relés.

Figura 3. Unidad Remota con Mddulo Indicador. Puede disponer de relés en la
Tarjeta de Terminales
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Esta pdgina se ha dejado en blanco intencionadamente
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4. El Subchasis de 19",

3.1 Funcién de la unidad

Esta unidad se instala sobre un Chasis de 19 pulgadas y puede disponer hasta cuatro
Médulos VESDA LaserPLUS. Los diferentes tipos de Mddulos se describen en la

Guia de Disefio de este Manual, Y pueden elegirse en funcién de los requerimientos del
sistema,

Montar componentes del sistema en un Chasis de 19" es iitil en las siguientes situacio-
nes:

* Se necesita controlar un Detector desde una posicién central;

* Se necesita programar el Sistema VESDA, y no es conveniente montar el Programa-
dor en el propio Detector;

* Se necesita una interface con el VESDAner desde un punto remoto.

4.2 Componentes

Esta Unidad consiste en un Subchasis de 19", una parte trasera apantallada y un Chasis
de 19". Se monta un Caja de montaje de componentes con una Tarjeta de Terminales y
los Médulos que sean precisos.

Figura 4. Ejfemplo de montaje en Chasis de 19 pulgadas

-7
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Esta pdgina se ha dejado en blanco intencionadamente
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5. Médulo Indicador.

5.1 Visidon General

5.1.1 Funcién

El Médulo Indicador permite la supervisién del Sistema VESDA. Se sefializa 6ptica-
mente una representacién grafica de los niveles de humo y alarma, detectados por un
Detector en el sistema al que estd conectado. Las sitnaciones de Averfa del Detector y
Averia en el Sistema, se sefializan mediante una indicacién Gptica intermitente y un
zumbador,

Se puede tener mas de un Médulo Indicador para supervisar un dnico Detector. Por
ejemplo, se puede tener un Mdédulo Indicador en una Unidad Remota en la zona de
recepcién de un edificio, junto a la Central de Alarma de Incendios, y sobre el mismo
Detector. En cualquier caso se puede supervisar un tnico detector.

Nota: Adem4s de un Mddulo Indicador, puede utilizarse una conexion informaética de
alto nivel y un ordenador (PC-Link HLI) para supervisar el sistema. Una conexi6n PC-
Link HLI, actia como una interface entre el sistema y un PC.

Las funciones del Médulo Indicador pueden configurarse utilizando uno de los Pro-
gramadores.

5.2 Funciones del Médulo Indicador

Figura 5. Frontal de un Mddulo Indicador

VESDA?® LaserPLUS™ 12/1996 Comp-9



Componentes del Sistema

5.2.1 Nivel de Humo

Nivel de Humo

El nivel de humo se visualiza mediante un diagrama de barras iluminado en donde
cada una de las unidades (1-20) indica un escalén en el nivel de humo detectado. El
Sistema VESDA LaserPLUS puede medir niveles desde un 0,005 % de oscurecimien-

to/m (0,0015 % de oscurecimiento/ft) hasta 20 % de oscurecimiento/m (7 % de oscu-
recimiento/ft).

La escala es una escala dindmica en 1a que el Umbral 1 de Fuego siempre corresponde
a la parte superior de la misma. Los niveles de Alerta y Accién pueden ser programa-
dos para adaptarse a las necesidades especificas del sistema,

Cada segmento representa 1/20 de la escala programada para la barra indicadora. Por
ejemplo, el nivel 1 de Fuego (el m4s alto) puede establecerse en un 0,2 % osc/m (0.07
% osc/ft). En consecuencia cada una de las unidades representa un aumento del nivel
de humo del 0,01 % osc/m (0.003 % osc/ft). En cambio si se estableciera el Nivel 1 de
Fuego en el 1 % osc/m (0.3 % osc/ft), cada unidad representaria un 0,05 % osc/m
(0.015 % osc/ft) del nivel de humo. '

0.1% = 0.15% =

el 0.1% =
0.05% — mm -
002% S 5 004% =

Figura 6. La primera indicacion tiene su Nivel 1 de Fuego establecido en un 0,1 % y
estd leyendo un nivel de humo del 0,05 %. La segunda indicacion tiene su Nivel 1 de
Fuego establecido en un 0,15 %y estd leyendo un nivel de humo alrededor del 0,04 %.

A la izquierda de la indicacién de barras del nivel de humo, est4 la indicacién de los
Umbrales de Accién y Alerta. De esta forma con una simple ojeada se puede determi-
nar la importancia del nivel de humo y lo préximo que pueda estar de los umbrales
establecidos.

El Nivel 2 de Fuego, no se indica y normalmente se establece mucho mis alto que el
Nivel 1. Posiblemente entre 2 a 100 veces superior.

Indicaciones de Estado
Piloto OK

Si se encuentra iluminado indica que la operacién del Detector es normal y no ha
registrado ninguna averia,

Si est4 apagado, sonar4 un zumbador indicando que hay un problema, por ejemplo:

« Pérdida de comunicacién del Detector en 1a VESDAunet;
 Fallo interno en el Detector; ‘
* Un nivel de flujo de aire fuera de los 1imites aceptables.

Comp-10
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Mediante los pilotos amarillos se da informacién adicional sobre la naturaleza de las

averias. Ver Secci6n 5.2.4 “Averfas”, en este capitulo y también el capitulo de Correc-
cién de Fallos de este manuval.

Debe identificarse y rectificar la averfa, si es necesario con la ayuda de las utilidades
de diagndstico que se indican en el LCD y en el Programador PC.

Piloto Isolate (Aislar)

Se ilumina y suena el zumbador si se aisla del sistema el Detector asociado a este
Mddulo Indicador. Indica que con excepcién del(los) relé(s) de aislamiento, no funcio-
na ninguno de los relés de la zona VESDAret, y que cualquier sefial de alerta o de
averfa no se transmite al exterior, como por ejemplo a un Panel Central de Incendios.

Si este piloto estd apagado, la zona VESDAnet no est4 aislada del sistema y los relés
operan normalmente.

5.2.2 Pilotos de alarma de humo

Estado Incipiente (Signos no visibles

Aumento
F
del Fuego Fuego 1 (LlJJseg ?ngistemas
Accion | de Extincidon)
Detectores
Alerta Convencionales

Figura 7. Desarrollo del Incendio con relacidn a los tiempos de respuesta del Sistema
VESDA LaserPLUS.

Estos pilotos de alarma indican la importancia del nivel de humo medido por el Detec-
tor. Utilizando el Programador se puede configurar el umbral de oscurecimiento para
cada una de estas indicaciones, con el fin de adaptarse a las condiciones de la instala-
cion.

I Nota: La escala del gréfico de barras se configura para que su parte superior siempre
corresponda al Nivel 1 de Fuego. El resto se divide proporcionalmente.

Cuando se ilumina un piloto, se generan una serie de sefiales acdsticas, hasta que la
condicién de Alarma es confirmada pulsando cualquiera de las teclas del mdédulo. En
el caso de alarmas “enclavadas”, el piloto se mantendra encendido aunque yano exista
la causa que generd la alarma; se mantendra esta situacion hasta que se reponga el
sistema pulsando la tecla Reset. Para alarmas “no enclavadas”, los pilotos se apagan y
el zambador cesa de sonar cuando el nivel de humo medido cae por debajo del umbral
de alarma establecido,
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La interpretacion de cada umbral de alarma depende de cémo se hayan establecido, de
la disposicién de los tubos de muestreo y del riesgo que se estd protegiendo. Es impor-
tante que se disponga de indicaciones precisas de actuacién ante cada condici6n de
alarma. En la mayorfa de las instalaciones las siguientes indicaciones se consideran
adecuadas para los umbrales establecidos por defecto. '

Cuando se produce una Alarma de Incendio, deben seguirse las instrucciones espe-
cificas para larespuesta a esta situacidn de emergencia y proceder en consecuencia.

Alert (Alerta)

Si se ilumina esta indicacidn, el sistema a detectado un fuego en un estado incipiente,
como el recalentamiento del aislamiento de un cable.

Pueden activarse mediante el adecuado relé, sistemas visuales como luces intermiten-
tes, campanas o sistemas informaticos.

Action (Accion)

Si se ilumina esta indicaci6n, el sistema avisa de que el fuego continiia su desarrollo.
Como puede verse en la Figura 7, es posible que todavia no se hayan generado llamas.

Pueden activarse mediante el adecuado relé, sistemas programados de corte de ener-
gfa, medidas de evacuacién o sistemas informéticos.

Fire I (Fuego 1)

Si se ilumina esta indicacién, el incendio es inminente o ya est4 en pleno desarrollo.
El relé especifico activard un Panel de Alarma de Incendio e iniciard las medidas de
evacuacion,

Fire 2 (Fuego 2)

Si se ilumina esta indicacidn, es sefial de que el nivel de humo es muy alto y el incen-
dio estd en pleno desarrollo. El nivel de actuacién de esta alarma es normalmente de 2
a 3 veces el nivel de oscurecimiento establecido para el Nivel 1 de Fuego.

Si se ha establecido la actuacion de un relé, puede utilizarse para desencadenar actua-
ciones destinadas a combatir o controlar el incendio en combinacién con otros siste-
mas como sistemas automaticos de extincién,

5.2.3 Indicacién Numérica

Sefializa la lectura actual del pardmetro indicado debajo del mimero. Se usa Ia tecla
Mode (Modo) para seleccionar el pardmetro y un indice indica el seleccionado. Por
defecto se sefializa el nivel de oscurecimiento (en % osc/m o en % osc/ft). Puede
programarse el pardmetro que se indicard por defecto.

Sensitivity (Sensibilidad)

Indica la cantidad de humo que debe medirse para iluminar la totalidad de la barra
grifica. Cormresponde al Nivel 1 de Alarma de Fuego y se indicaen % osc/m (% osc/ft).

Nota: El Detector puede continnar midiendo niveles més altos de humo,y hasta el 20 %
osc/m (7 % osc/ft), y establece el Nivel 2 de Alarma de Fuego en el umbral
apropiado,

Smoke Level (Nivel de Huno)

Indica el nivel de humo que se estd midiendo en cada momento por el Detector que se
tiene asociado. Se indicaen % osc/m (% osc/ft).

Comp-12
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Zone Number (Niimero de Zona)

'Es el mimero asignado al Detector durante la programacién. Indica la Zona del Riesgo

que el Detector estd supervisando. Cuando se establece un sistema con varias zonas,
puede utilizarse esta indicacién para confirmar que cada Unidad Indicadora se corres-
ponde con la Zona prevista. Caso de un inico Detector, por defecto este valor es de
CEro y no €s precisa ninguna operacién de programacién.

5.2.4 Averias

FAULTS PUrgent
& System  %-Power P sirflow
- Zone B Network B Fitter

Figura 8. Ejemplo de las averius VESDA

B5” Nota: Una informacion detallada de las Averias se da en el Capftulo Correcci6n de
Fallos de este manual.

Los pilotos de averfas son la indicacién de que se ha producido algiin fallo en el siste-
ma VESDA. Cada averfa se indica o bien como un fallo del sistema, como una averia
en el cableado, o un fallo en una zona especifica, como por ejemplo en el sistema de
filtrado de aire. Cada Averfa se seffaliza ademads con el sonido de un zumbador, que
puede silenciarse pulsando la tecla Silence (Silencio) del Indicador. El piloto perma-
nece encendido mientras permanece la causa de la averia, y en caso de alarmas con
enclavamiento, hasta que se pulsa la tecla Reset (Reposicién).

System (Sistema)

Si se enciende indica que la averia afecta a la totalidad del sistema, que se produce en

un dispositivo en alguna parte del sistema VESDAnet. Puede significar también un
fallo de software.

Zone (Zona)

Indica que la averfa se ha producido en un dispositivo en la propia zona VESDAnet a
la que pertenece el Mddulo Indicador.

Urgent (Urgente)

Sefializa una averfa importante y que exige atencién inmediata. Solamente se ilumina-
r4 cuando al menos una de los otros pilotos de averia estd encendido, Asf se facilita la
identificacién de las averias.

Atencion Se debe identificar y reparar una averia urgente lo mas pronto posible
porque significa que el Sistema VESDA LaserPLUS, podria haber perdi-
do su funcionalidad. Las utilidades de diagndstico en el Programador LCD

A o Programador PC, le ayudarin en estas tareas. Tomar como referencia el
capitulo Correcci6n de Fallos de este manual.

Power (Alimentacion)

Indica que hay un fallo en la fuente de alimentacién, bien sea en la acometida principal
o0 en las baterfas de emergencia.
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Network (Red)

Indica que hay una interrupcion en la red de comunicaciones VESDAner. Esta averia
hace que también se encienda el piloto de Averia de Sistema.

Nota: Debido al sistema de redunidancias que dispone VESDAnet, cualquier interrup-
ciQn no produce la del sistema de comunicaciones.

Airflow (Flujo de Aire)

Indica que el Flujo de Aire es muy alto o muy bajo.

Si se encienden simultdneamente los pilotos de Urgente y Flujo de Aire, es sefial de
que el aspirador se ha averiado 0 de que un tubo est4 roto o blogueado.

Nota: Los umbrales de Flujo de Aire pueden establecerse utilizando cualquiera de los
Programadores.

Filter (Filtro)
Se precisa la sustitucién del Filtro por una de las causas siguientes:

* Elfiltro del Detector esté llegando al final del periodo programado para su manteni-
miento y necesita ser cambiado;

* La cantidad de polvo retenida est4 llegando a su limite de seguridad por lo que se
precisa su cambio;

* Se ha quitado el filtro y no se ha colocado nuevamente.
Tomar como referencia el Capitulo de Mantenimiento de este manual.

5.2.5 Teclas

Permiten comprobar las diversas funciones del sistema. No permiten configurar los
valores del sistema. Esto se realiza usando el Programador LCD o el Programador PC.

El uso de algunas teclas puede no estar disponible en algunos Médulos Indicadores,
porque pueden haber sido desactivadas o bloqueadas por el Administrador del Siste-
ma. Por ejemplo, un Modulo Indicador en la zona de Recepcion de un edificio puede
tener todas las teclas desactivadas. Ver Secciones 3.2.5 y 5.1.11 “Bloqueo de Teclas™
en la Referencia del Programador LCD o en la Ayuda en Linea del Programador PC.

La confirmacién de que se ha pulsado una tecla se realiza con un corto pitido o con uno
largo en el caso de que la tecla estd desactivada. La pulsacion de una tecla producird el
silencio de cualquier alarma acistica activada (diferente al pitido argo que indica que
la tecla esta desactivada), y los pilotos que estén en intermitencia pasaran a lucir de
forma continua. Esto se producird aunque las funciones de la tecla estén desactivadas.

Nota: Si Ia tecla no estd desactivada, pulsarla para silenciar una alarma, producird la
activacién de su funcién.

Si el pitido estd actuando en modo de Tecla Desactivada, dnicamente puede silenciarse
por la Tecla de Aislar (si estd activada). Esto permite salir del Modo de Aislar. Se
puede encontrar més informacién sobre la utilizacién de la Funcidn Aislar en esta
misma Seccién.

Mode/Test (Modo/Prueba)

Esta tecla tiene una doble funcion, que se activa en funcién del tiempo que se manten-
¢a pulsada.

Si se pulsa la tecla y se suelta de forma inmediata, se puede establecer el Modo en la
pantalla numérica. De forma secuencial se muestran los modos posibles. La secuencia
es “Sensibilidad”, “Nivel de Humo” y “Nimero de Zona”.
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Por ejemplo si la pantalla numérica est4 indicando Nivel de Humo, al pulsar la tecla
una vez aparecerd el Niimero de Zona. Pulséndola de nuevo aparecera Sensibilidad.

Si se pulsa y se mantiene pulsada la tecla durante més de dos segundos, se activaré el
modo de Prueba.

Cuando se activa el modo de Prueba, se producird la siguiente secuencia:
1. Se produce la comprobacién de todas las sefiales Gpticas.

Todas las indicaciones luminosas incluidas la indicaci6n grifica de barras y todos
los segmentos de la pantalla numérica, entrardn en intermitencia durante 10
segundos. Los pitidos también sonarén. Esta operacién comprueba que todas las

indicaciones dpticas y los pitidos actisticos del Médulo Indicador est4n en perfecto
estado.

2. El propio médulo retorna al modo normal, abandonando €l modo de prueba.

I3 Nota: La funcionalidad del Detector VESDA LaserPLUS (incluyendo su Sensibili-
dad) est4 continuamente supervisada por control de software, no dnicamente
cuando el usuario realiza una prueba del sistema.

E5" Nota: Si el Modo de Prueba pone de manifiesto que el Médulo Indicador no estd

" funcionando correctamente, debe ponerse en contacto con los Servicios del Dis-
tribuidor de VESDA.

15" Nota: Si se tiene el Detector aislado, y la funcién de Aislar activada por software, un
pitido de atencidn se producira en el Modo de Prueba.

Silence (Silencio)

Se permite silenciar cualquir alarma o sefial actstica indicadora de averfa, en el Médu-
lo Indicador. Las indicaciones luminosas dejan de estar en intermitencia, pero perma-
necen iluminadas, Esta funcién permanece hasta producirse otra situacion de alarma.

Pulsando esta tecla no silencia el pitido que indica una situacién de Aislamiento. Debe
pulsarse la tecla Aislar para salir del modo de aislado con el fin de silenciar este pitido.

Reset (Reposicion)

Después de que se ha corregido una situacion de alarma o de averia, se puede actuar
esta tecla para reponer todos los dispositivos asociados con el Mddulo Indicador en la
zona VESDAget. Se silencian todas las sefiales aciisticas, se apagan todas las sefiales
Opticas y se reponen los relés.

I5" Nota: Seprecisa pulsar esta tecla para eliminar la situacién de alarma de humo, si este
tipo de alarmas estdn enclavadas. Si por software estdn configuradas como no
enclavadas, 1as indicaciones dptico aciisticas volveran a su estado normal cuan-
do el nivel de humo cae por debajo del umbral de alarma. Sino se haresuelto la
situacion de alarma o de averfa, se reactivan las sefiales después del tiempo de
retardo programado.

Isolate (Aislar)

Pulsando esta tecla se aisla la Zona que estd controlando el Mddulo indicador de todos
los dispositivos extemnos que tenga asociados. No estardn operativos los relés, con
excepceion del relé de aislamiento.

Cuando se aisla una zona, los pilotos de Aislado se iluminardn y sonard una sefial
acustica en todos los Mddulos Indicadores de esta Zona VESDAnet. Esto se mantiene
hasta que pulsando la tecla nuevamente se vuelve a la situacion normal de operacion.
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Si la Reglamentacién aplicable lo permite, puede desactivarse la sefial aciistica por
software. (Ver la seccién correspondiente en la Referencia del Programador LCD),

Esta tecla es iitil para separar una zona durante la prueba del Detector, o durante la
realizaci6n en la zona de operaciones que generan una gran cantidad de humo, como
las de soldadura eléctrica o autdgena.

5.3 Mdédulos Indicadores y Relés

Un Mddulo Indicador puede configurarse con relés o sin relés.

Un M6dulo Indicador montado en un Detector no dispone de relés dado que ya se
encuentran montados en la Tarjeta de Terminales. De 1a misma forma en los casos en
los que la funcién de supervisién del Médulo Indicador es lo principal, un Médulo
Indicador remoto 0 un mddulo en rack puede utilizar opcionalmente una Tarjeta de
Terminales sin relés. En este caso, los dispositivos externos como alarmas e indicacio-
nes de evacuacidg, pueden accionarse bien sea por los relés en el Detector o por otro
Modulo Indicador remoto con relés.

Un tinico Detector puede disponer de hasta 20 unidades de Indicacién/Relés.
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6. Programador LCD

6.1 La funcién del Progamador LCD

Pantalla grafica
de cristal liquido
(LCD)

Teclas
multifuncién

Teclas de
acceso al Menu

Figura 9. El Progrmador LCD en una caja de montaje remoto

La funci6n del Programador LCD consiste en permitir el servicio y la modificacién del
estado de los dispositivos del Sistema VESDA LaserPLUS (como por ejemplo, Detec-

tores, Indicadores Remotos), con el fin de adaptarlo a las necesidades especificas de
cada caso.

Cada dispositivo en el Sistema VESDA LaserPLUS estid conectado mediante 1a
VESDAret. El Programador LCD permite el envio de mensajes via la VESD Aner para
configurar cada dispositivo de acuerdo a las necesidades especificas. En consecuencia
es necesario un dnico Programador LCD para un Sistema VESDA LaserPLUS com-
pleto. El Programador LCD portitil puede utilizarse para comprobar y programar cual-
quier cantidad de redes VESDAner en maltiples instalaciones mediante las conexio-
nes VESDAnet en cada Detector o Remota.

6.2 Opciones de montaje del Programador LCD

El Programador LCD puede montarse en un Detector, en una caja en disposién de
Remoto, 0 en un Subchasis de 19". Puede montarse como unidad portitil y debe
enchufarse a un Conector VESD Anet para poder hacerlo operativo.
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6.3 Utilizacion del Programador LCD

Hay un gran nimero de pardmetros del sistema que pueden modificarse para adaptarse
a los requisitos del sistema. El sistema de menii facilita el acceso a las funciones nece-
sarias. Las dos filas de teclas permiten desplazarse por las opciones del mend y cam-
biar el estado o valores de cada dispositivo. La funci6n de las teclas de la fila superior
varfa de acuerdo con el menii del Programador LCD. Este dispostivo y las funciiones
de programacién se describen en la Referencia del Programador LCD en este mannal.
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7. Conexion VESDAnnet

7.1 Funcién de la conexién VESDAnet

La unidad de Conexién VESDA#et es un panel con un enchufe hembra de 15 patillas
tipo “D”. Permite la conexién de dispositivos externos al sistema. Por ejemplo, se

puede conectar el Programador portatil o el PC-Link HLI, con el fin de programar el
sistema.

Se dispone de una Conexién VESDAner en la Tarjeta de Terminales del Detector. Se
puede también montar en una caja para acceso remoto.

Conector de red
VESDAnet para
un Programador
Portatil o una
unidad HLI

Figura 10. Unidad Remota de Conexidn VESDAnet.
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Esta pdgina se ha dejado en blanco intencionadamente
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8. Software de Programador PC y el
PC-Link HLI

8.1 PC-Link HLI

Consiste en una caja conteniendo una Tarjeta de Interface de Alto Nivel. Permite la
comunicacion de un PC para establecer Ia comunicacién con los diferentes dispositi-
vos a través de la VESDAnet, mediante el oportuno software. En ambos extremos de
la caja se dispone de dos adaptadores:

* Uno tipo “D” de 15 patillas macho para su enchufe en una Conexién VESDAner;
* Unode 9 patillas hembra para conectarlo al puerto serie (COM) de un ordenador PC

Figura 11. El PC-Link HLI conectando un PC a la VESDAnet.
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Figura 12. El PC-Link HLI permite la comunicacion del software del Programador
PC con los dispositivos de la VESDAnet.
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8.2 Software del Programador PC

El Programador PC es una aplicaci6n de software que permite la configuracién de un
Sistema VESDA LaserPLUS de forma centralizada, Forma parte del completo paque-
te de programas VSM3 que permite la supervisién del sistema de deteccion de humo,
asi como su adaptacién a las necesidades especificas de cada riesgo.

8.2.1 Funciones del Programador PC

Cada dispositivo en el Sistema VESDA LaserPLUS se suministra con un determinado
nimero de pardmetros preestablecidos. El Programador PC permite modificar estos
pardmetros para adaptarlos a necesidades especificas. Ademés permite conocer per-
manentemente el estado del sistema (por ejemplo, niveles de humos), identificando las
averias mds recientes registradas en el sistema.

El Software puede instalarse en un PC portétil y ser utilizado para configurar sistemas
en sitios diferentes.

El Programador PC tiene una completa Ayuda en Linea. Ademas de la informaci6n de
las funciones de cada ventana se dispone de indicaciones de como asignar dispositivos
a zonas y otros procedimientos.

8.3 Utilizacidn del software del Programador PC

El software del Programador PC dispone de un sistema de mend y de una barra de
herramientas para permitir 1a creacién de nuevas zonas y asignarles dispositivos. Cada
pantalla del programa dispone de un elemento de Ayuda asi como un Texto clave que
se encuentra en la barra de estado en la parte inferior de la pantalla.
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1. Instalacién

Este capitulo describe cémo instalar y conectar el Sistema VESDA LaserPLUS. Tener
en cuenta que esta capftulo supone que ya se ha instalado el sistema de tuberfas de
muestreo y todo el cableado del sistema. Las indicaciones para estas instalaciones se

dan el los Capfitulos “Sistema de Muestreo de Aire” y “Cableado del Sistema” de este
manual.

Atencidén:

No debe instalarse un Sistema VESDA LaserPLUS si no se es un Instalador Auto-
rizado. La instalacién por personal no autorizado anula toda garantia

Atencion:

El funcionamiento de este sistema depende la red de tubos de muestreo. Cual-
quier ampliacién o modificacién de la red diseiiada puede causar una operacién
incorrecta. Los efectos de estos cambios deben verificarse. El suministrador dis-
pone de una herramienta de disefio.

Atencion:

Una unidad VESDA no debe montarse en un ambiente corrosivo. Sin embargo la
unidad estd aprobada en cuanto al cumplimiento de adecuadas normas para el
muestreo de aire conteniendo gases corrosivos, siempre que el aire se retorne
conducido a la zona en que se toman las muestras.
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Esta pdgina se ha dejado en blanco intencionadamente
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2. La Unidad de Deteccién

2.1 Componentes del Detector

El Detector es el componente central del sistema de deteccién VESDA LaserPLUS.
Ofrece la deteccién de humo y la generacién de alarmas.

Caja de Montaje del Detector
Tarjeta de Terminales

Colector y Sensores de Flujo

Aspirador
Chasis

Colector de
Salida de Aire
Camara Laser Filtro

Tarjeta del Procesador

Patillas metalicas
de Apantallamiento

Tapa Frontal — |

Figura 1. Vista en detalle de un Detector, mostrando sus componentes

El Detector dispone de tres componentes principales, la caja de montaje, el chasis y la
tapa frontal. Se suministra montado de acuerdo con las instrucciones de pedido.

Se suministra también una fijacion de montaje para instalacién adosado a una pared.

2.2 Orientaciones de montaje permitidas

El Detector puede montarse sobre cualquier superficie plana como paredes, techos o
suelos. No puede montarse sobre una superficie inclinada.

Hay dos variaciones de montaje para el Detector. En la orientacién “normal”, el Detec-
tor dispone de la entrada de los tubos de toma de muestras de aire en la parte superior
derecha. En la posici6n “invertida” los tubos entran por la parte inferior izquierda. Los
Maddulos Programador e Indicador pueden girarse 180 grados en esta configuracion
“invertida”.
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Figura 2. Las dos orientaciones permitidas del Detector . La de la izquierda es la
normal y la de la derecha la invertida.

Las indicaciones de este manual, suponen que el Detector esti montado en la orienta-
cién normal.

2.2.1 Reposicionado de los médulos en orientacién invertida

Si se elige instalar el Detector en la posicién invertida, es preciso desensamblar Ia
unidad para situar correctamente los mGdulos. El siguiente procedimiento es de apli-
cacion a un Detector con médulos Programador e Indicador, y en donde el Programa-
dor LCD est4 en la parte central y el Indicador a su derecha.

Atencién:  Los conectores mencionades en el procedimiento siguiente solamente encajan en
una direccién. No utilizar una fuerza excesiva porque podria daiiarse el Detector.

I=¥" Nota. Es mucho mis sencillo realizar estas operaciones antes de montar el Detector
sobre la pared.

1. Abrir y quitar la Tapa Ciega. Aparecera una cavidad que contiene la Tarjeta de
Terminales del Detector.

A Tornillos

Tarjeta de
Terminales

Figura 3. El Detector con la posicion de los tornillos marcada.
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2. Ver la Figura 3. Quitar los dos tornillos de la parte izquierda de la cavidad de la
caja. '

3. Quitar la tapa de los tornillos en el extremo derecho de 1a unidad.
4. Quitar estos tornillos.

5. Separar la tapa frontal. La tapa frontal queda sujeta al chasis mediante dos cintas de
plastico.

6. Hay un mazo de cables desde la Tarjeta del Procesador del Detector y el M6dulo
Indicador. Desconectarlos desenchufando del Médulo Indicador el conector de 11
patillas,

7. Hay otro mazo de cables que conecta el M6dulo Indicador al Médulo Programador.
Desconectarlos desenchufando del Mé6dulo Indicador en conector de 11 patillas.

8. Insertar un destornillador en el agujero en el apantallamiento y snavemente sacar el
Modulo Indicador. Ver la Figura 4.

Agujeros para quitar los mddulos del Detector

Figura 4. Agujeros en el apantallamiento para insercién de un destornillador.

9. Girar el Indicador y colocarlo en la posicién invertida,

10. Volver a conectar los cables que salen del Detector. Los cables deben enchufarse
en el conector marcado “TERM” en el Mddulo Indicador. No es necesaria una
fuerza excesiva para situarlo en su posicién.

11. Quitar y girar de la misma forma el Mdédulo Programador.

12. Volver a conectar los cables desde el Programador al Médulo Indicador. El conector
debe enchufarse en el marcado “EXP” en la tarjeta procesadora del Médulo
Indicador. '

13. Volver a colocar la tapa frontal,
14. Colocar los tornillos en la parte izquierda de la cavidad de la unidad.
15. Sustituir la Tapa Ciega en la posicién invertida.

16. Colocar los tornillos en 1a parte exterior derecha de la tapa frontal y colocar sus
tapas.
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2.3 Montaje superficial del Detector

2.3.1 Situacion del Detector

La unidad del Detector est4 disefiada de tal forma que se pueda instalar y acceder
desde su frente. Para facilitar la instalacién de los tubos de muestreo, tubos de salida

de aire y conduit, se recomienda dejar libre un espacio de 150 mm (6") alrededor de
dichos puntos.

2.3.2 Fijacién del Detector mediante la abrazadera de montaje.

1. Decidir si el Detector se montar4 en posicién normal o invertida. (Ver informacién
adicional en 1a Secci6n 2.2 “Orientaciones de montaje permitidas”).

Nota. En el siguiente procedimiento se Supone que el Detector se monta en la orienta-
cién normal.

2. Asegurarse de que se dispone de un espacio libre de 150 min (6"), alrededor de los
orificios de entrada de tubos y conduit al Detector.

3. Si se desea utilizar Ia salida de aire de la parte de atrés de la unidad, quitar el tap6n
de plastico. Ver la Secci6n 2.8 “Conexitn de la salida de aire”, de este Capitulo.

4. Sujetar en su posicion la abrazadera de montaje en la posicién correcta y utilizar
como plantilla para marcar su posicién en la pared.

5. Taladrar los agujeros de fijacién en su posici6én correcta.

Atencidn:

A\

Asegurarse de que no se encuentran empotrados cables de energia eléctrica en la
zona donde se van a realizar los taladros. Puede tenerse peligro de electrocucién o
de choque eléctrico.

6. Sujetar a la pared la abrazadera de montaje con los elementos de fijacién adecuados.

7. Situar la caja del Detector sobre la abrazadera y deslizarla hacia abajo en posicién.

2.3.3 Fijacion del Detector sin la abrazadera de montaje.
1. Decidir si el Detector se montar4 en posicién normal o invertida.

2. Comprobar el frontal de los médulos y 1a Tapa Ciega para comprobar que estin
montados en la orientacién deseada. Si es preciso invertirlos, debe hacerse antes de
montar el Detector. Ver la seccién 2.2.1 “Reposicionado de los médulos en la
orientacién invertida” de este Capitulo,

Nota. En el siguiente procedimiento se supone que el Detector se monta en la orienta-
cién normal.

3. Asegurarse de que se dispone de un espacio libre de 150 mm (6"), alrededor de los
- orificios de entrada de tubos y conduit al Detector.

4. Desmontar el Detector, de tal forma que se puedan ver los agujeros de fijacién de la
caja. Para hacer esto:

Inst-6
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a)

b)

©)

d)

2

Colocar el detector sobre una mesa de forma que los puntos de entrada de aire
de muestreo queden situados a la derecha.

Abrir y quitar la Tapa Ciega. Aparecera una cavidad que contiene la Tarjeta de
Terminales del Detector.

Ver la Figura 3. Quitar los dos tornillos de la parte izquierda de la cavidad de la
caja.

Quitar la tapa de los tornillos en el extremo derecho de la unidad.

Quitar estos tornillos.

Separar la tapa frontal. La tapa frontal queda sujeta al chasis mediante dos
cintas de pléstico.

Hay dos mazos de cables desde l1a Tarjeta del Procesador del Detector y la
Tarjeta de Terminales en 1a parte izquierda de la cavidad. Desconectarlos quitando
los conectores de 10 y 13 patillas, marcados “Relays” y “To Termination” en la
Tarjeta de Terminales.

Patillas de Sujecion

Figura 5. Patillas de sujecidn del chasis

h)

Hay otro conector de 11 patillas en la parte trasera de la unidad, que conecta la
Tarjeta del Procesador del Detector a la Tarjeta del Sensor de Flujo de Aire,
situada sobre los puntos de entrada de aire. Desenchufar el conector y pasario a
través del agujero en el chasis.

El chasis se alojaen la parte derecha de la caja de montaje del Detector. Dispone
de cuatro clips de retencién de plastico en cada esquina que lo mantienen en
posicién en cuatro patillas de metal en la caja de montaje. Coger las cintas de
plastico y empujar y separar el chasis, se liberaran los clips de la parte inferior.
Tirando del chasis se puede separar totalmente.

Ahora se puede fijar a 1a pared la caja del detector.

VESDA® LaserPLUS™
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5. Utilizando el esquema de la Figura 6, marcar sobre la pared la posicién de los
orificios de fijacién.

< 350 mm(13.8 inch) >

A
&< 319 manz.a Inch) »&
225 mm
(8.9 Inch) 200 mm (7.9 inch)

- e ow - oen e e em el .- -

[ —

Figura 6. La caja de montaje del Detector con los agujeros marcados.

Alternativamente situar la caja de montaje del Detector en su posici6n correcta y
utilizar sus taladros como guia para marcar su posicién en la pared.

Atencidon:

No realizar los taladros en la pared con la caja presentada, porque el polvo y
particulas extrafias pueden dafiar el Detector.

6. Separar la caja de montaje'y realizar los taladros en la posicién marcada sobre la
pared. Ser4 preciso realizar dos taladros en la parte superior para fijar el detector si
se utilizan tacos sobre pared de ladrillo. Si se fija sobre elementos prefabricados de
fibrocemento o similares, deben utilizarse los cuatro puntos de fijacién.

Atencion:

A\

Asegurarse de que no se encuentran empotrados cables de energia eléctrica en la
zona donde se van a realizar los taladros. Puede tenerse peligro de electrocucion o
de choque eléctrico.

7. Situar la caja de montaje del Detector de tal forma que los agujeros de montaje
coincidan sobre los realizados en la pared.

8. Fijar la unidad con dos elementos de fijacién para pared de ladrillo 2 x M4 o bien
mediante cuatro tornillos 4 x M4,

9. Volver amontar el Detector. Seguir el siguiente procedimiento:

Atencion:

Los conectores que se mencionan en el siguiente procedimiento se enchufan facil-
mente. No utilizar una fuerza excesiva porque podria daiarse el Detector.

a) Situar cuidadosamente el chasis en la cavidad derecha del la caja de montaje,
asegurdndose de que el conjunto de cables de la tarjeta del Sensor de Flujo se
introduce por el agujero correspondiente. Los cuatro clips de pléstico del chasis
deben quedar sujetos por las patillas metélicas de la caja de montaje. El chasis
estd en su posicién correcta si la tarjeta del procesador del Detector estd en la
parte superior.

b) Enchufar el conector de la tarjeta del sensor de flujo en el conector de 10 patillas
~ al final del mazo que viene de la tarjeta del procesador del Detector.

Inst-8
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¢) Enchufar los conectores de 10y 13 patillas que vienen de la tarjeta del procesador
del Detector, en los conectores fijos marcados “Relays” y “To Termination”
respectivamente en la Tarjeta de Terminales.

10. Colocar la tapa frontal sobre la caja de montaje.

Las patillas de metal de la tapa frontal estdn concebidas para apantallar la cAmara
de deteccién del Detector situada a la derecha y deben posicionarse para quedar
alojadas dentro de las partes metalicas de dicha c4mara. Los laterales de pléstico de
la tapa frontal deben cubrir los bordes de la caja de montaje y asentarse sobre los
bordes exteriores de metal,

11. Cuando esté situada correctamente, hacer presién para situarla en posicién.
12. Colocar y apretar los tornillos de la parte izquierda de la cavidad de la unidad.
13. Colocar 1a Tapa Ciega.

14, Colocar y apretar los tornillos en la parte derecha de la tapa frontal y colocar sns
tapas.

2.3.4 Conexioén de los tubos de muestreo

En esta secci6n se supone que Ia red de tuberfas de toma de muestras de aire ya se ha
instalado, (ver el Capitulo “Sistema de Muestreo de Aire” de este manual).

El Detector dispone de un colector (ver Figura 1), situado en Ia parte posterior de la
caja de montaje del Detector. Este colector estd disefiado de forma que los tubos de
toma de muestras pueden ajustarse a elementos estandar de conexién de conduit eléc-
trico.

Procedimiento

Para conectar las tberfas a un Detector montado en superficie:

1. Cortar a escuadra y desbarbar el extremo de los tubos.

2. Asegurarse de que los tubos est4n libres de restos de particulas metlicas
3. Insertar los tubos en el colector de entrada.

El colector de entrada consiste en cuatro entradas separadas 32 mm (1 1/4"), Cada
entrada es capaz de alojar un tubo de 25 mm (1") de didmetro exterior, insert4ndose
desde 8 mm (3/8 ) a 12 mm (1/2 ). Un estrechamiento impide que ¢l tubo se inserte
més de 15 mm (9/16” aprox.).

Procedimiento en U.S.A. tinicamente

Se suministran adaptadores que reducen el dismetro nominal estandar de 1- 1/8" (no-
minal 28 mm) para ajustarse a la entrada del colector.

Atencién: NO PEGAR ESTAS CONEXIONES
Las uniones pegadas hacen dificil 1a desconexién de los tubos para tareas de man-
tenimiento y pueden producir dafios en el equipo.

2.4 Puntos de entrada de cables

En los siguientes procedimientos se suponen que las cajas del Detector y las Unidades
Remotas est4n instaladas en la orientacién normal descrita en Secciones 2.2 y 3.1.1 de
este Capitulo.

Los cables a cada Tarjeta de terminales puede introducirse por cualquiera de los orifi-
cios previstos (ver Figura 7 y Figura 8).
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Entradas @
para Cables

Figura 7. Puntos de entrada para alimentacion eléctrica, VESDAnet y Relés, en la
caja de montaje del Detector.

Entradas para Cables

(Una posterior no visible)

Figura 8. Puntos de entrada para alimentacion eléctrica, VESDAnet y Relés, en las
cajas de montaje Remotas.

Cableado de un Detector 0 Unidad Remota:

1. Elegir la adecuada entrada de cables y con cuidado quitar la correspondiente tapa.
2. Cortar los cables a la medida adecuada y quitar el aislamiento de sus extremos.

3. Conectar los cables a la Tarjeta de terminales en la caja de montaje. La posicién de
los terminales se indica en la Figura 9 y en la Figura 10. En cualquier caso ver mds
detalles en las Secciones 2.5 a 2.7 de este Capitulo.

4. Agrupar los cables y sujetarlos con abrazaderas de tiras plastico.
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Terminales

VESDAnet \

Alimentacion

]

eléctrica (IN)

Alimentacion

eléctrica (OUT)

gooooooocn

x
N|

DETECTOR®
=2=l) TERMINATION

CARD
LPU~PCE-010-001

Terminales
de Relés

Datos de

———— Relés.

Conector de
10 posiciones

Alimentacién

——— y VESDAnet

Conector de
11 posiciones

Figura 9. Tarjeta de Terminales del Detector, con conexiones marcadas.

Terminales
VESDAnet

Alimentacion _|

eléctrica (IN)

Alimentacion —
eléctrica (OUT)

Terminales

10000000000

/ de Relés

Datos de

_— Relés.
Conector de
10 posiciones

_— Alimentacion
y VESDAnet
Conector de
11 posiciones

Figura 10. Tarjeta de Terminales de Unidad Remota con terminales marcados.
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2.5 Relés

Ver 1a Figura 9 y la Figura 10. Se dispone de siete relés tanto en la Tarjeta de Termina-
les del Detector como de la Unidad Remota. Se utilizan para enviar informacién desde

un elemento en la red VESDAnet a dispositivos exteriores. Por ejemplo un relé puede
activar una sefial de alerta de evacuacidn.

Los relés en el sistema VESDAnet est4n ajustados a sus valores por defecto en el
software.

Procedimiento para cablear los Relés a dispositivos exteriores

1. Desenchufar el conector del relé y considerar su niimero. El nimero del relé estd

marcado en las Figuras 9 y 10. (Por ejemplo “K1” en la Tarjeta de Terminales del
Detector corresponde al relé 1),

2. Determinar la situacién por defecto del relé en 1a Tabla 1.
3. Cablear al elemento externo tomando como referencia las Figuras 9 y 10.

4. Volver a enchufar el conector en 1a Tarjeta de Terminales.

Relé N° Funcién por Defecto Situacién sin Alarma ni Averia

1 Fuego 2 No Activado
2 Fuego 1 No Activado
3 Acci6n No Activado
4 Alerta No Activado
5 Averia Importante Activado

6 Averfa No Importante Activado

7 Aislamiento No Activado

Tabla 1. Configuracidn por defecto de los Relés en el Detector o en una Unidad
Indicadora Remota con relés,

2.6 Alimentacién eléctrica

El cableado debe ser del tipo indicado en el Capitulo “Cableado del Sistema” de-este
manual. El conduit para el cable debe terminarse con el accesorio adecuado en la caja
de montaje. Esto evitard dafios a los cables por roces con los bordes metélicos de los
orificios de entrada.

Procedimiento

1. Se dispone de dos conectores situados en la Tarjeta de Terminales. Desenchufar
uno de los conectores, insertar los cables positivo y negativo de acuerdo con lo
indicado en Ia tarjeta.

2. Apretar los tornillos para fijar los cables en posici6n.
3. Enchufar el conector en la Tarjeta de Terminales.

Solamente U.S.A.

Para cumplir con las exigencias del Listado UL, la fuente de alimentacién debe ser o
bien un Panel de Control UL-864 o una Fuente de Alimentacién UL-1418.

Atencién:

No enchufar el conector de dos vias de alimentacién eléctrica en una conexidon de
tres vias (por ejemplo, los terminales VESDAnet o los de relés). De hacerlo asi
puede dafiarse el Médulo VESDA LaserPLUS.

Inst-12
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2.7 VéSDAnet

Lared VESDAnet se conecta mediante cable de par trenzado y apantallado RS-485,
Los puntos de conexién son los dos conectores VESD Anet en l1a Tarjeta de Terminales.
(Ver Ia sitnacion en las Figuras 9 y 10).

Los tres conductores de cada cable RS-485 se insertan como se indica en la Figura 11.
Pantalla
— (negativo)

+ (positivo)

Figura 11. Conector VESDAnet

2.7.1 Procedimiento para sistemas con un tnico Detector

El Sistema VESDA LaserPLUS se suministra con cables conectando los terminales
‘V’'net A"y ‘V’net B’. No quitarlos. Si se quita el bucle, se activardn los pilotos de

Averfa “System” (Sistema) y “Network”, y en cada dispositivo se indicar4n condicio-
nes de averfa,

2.7.2 Procedimiento para sistemas con varios Detectores

¥ Nota: Cada terminal VESDAnet es bidireccional, de tal forma que se puede unir un
terminal “V’net A” en una tarjeta con uno “V’net B” en la otra o desde uno
“VY’net A” a uno “V’'net A”, etc.

Figura 12, Ejemplo de conexion de terminales VESDAnet en varias tarjetas de termi-
nales (no se ilustran los dispositivos)

1. Desenchufar cualquiera de los terminales VESDAnet.

2. Insertarlos tres conductores RS-485 en el terminal como se ha indicado anteriormente.

3. Apretar los tornillos para fijar los cables en posicion.
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4. Enchufar el conector en Ia Tarjeta de Terminales.
5. Repetir los pasos 2-4 para el resto de terminales VESDAnet.
6. Utilizar abrazaderas de pl4stico para agrupar los cables.

I° Nota: Todos los terminales VESDAnet deben quedar cableados en bucle, en caso
contrario se indicaré una Averfa por Bucle Abierto. (Ver Secci6n siguiente)

2.7.3 Bucle abierto en Red VESDAnNet

Siempre que la Reglamentaci6n lo permita (por ejemplo, no sea obligatoria la redun-
dancia), es posible cablear determinados elementos de la red VESDAnet sin conectar
ambos terminales. Cuando se procede asf, la conexi6n se denomina en “bucle abierto”,
y debe configurarse asf utilizando el Programador. Sin embargo si hay m4s de 20 dis-
positivos en la red, no puede utilizarse una conexién en bucle abierto.

I° Nota: El cableado en bucle abierto reduce la operatividad del sistema y elirnina la
posibilidad de redundancia de 1a red.

Figura 13. Ejemplo de una conexion en bucle abierto

2.8 Conexion de la salida de aire del Detector

El colector de salida dispone de tres conexiones que pueden utilizarse para el venteo
del aire una vez ha pasado por el Detector. Se indican en el esquema siguiente:

Salida Lateral
de Aire

Opciones de
Salida de Aire

Figura 14. Salidas de aire del Detector. La salida lateral precisa de un accesorio de
conduit entre la salida propiamente dicha y el lateral de la caja de montaje.
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Normalmente, se utiliza la salidad por la parte inferior de la unidad. Puede utilizarse la
salida trasera si se tiene un espacio libre por la parte posterior del Detector. La salida
lateral puede utilizarse cuando cualquiera de las dos resulte impracticable.

15" Nota: La salida lateral no puede utilizarse si el cableado se ha introducido por los
orificios de la parte inferior de la caja de montaje.

Para poder utilizar una determinada salida, se debe quitar el tapén correspondiente del
colector mediante un destornillador. Se puede conectar a estas conexiones del colector
un tubo de 25 mm (1") de didmetro exterior. En la mayorfa de las instalaciones el
venteo se hace directamente a la atmésfera a través de la salida inferior.

Atencién: A la salida lateral siempre hay que unirle un tramo de tubo, de no hacerlo asi el
aire puede afectar Ia electrénica del Detector.

Procedimiento para venteo lateral
Para utilizar la salida lateral del colector:

1. Utilizando un destornillador, quitar con cuidado la “tapa” de metal del lateral de Ia
caja de montaje.

2. Utilizando nuevamente el destornillador quitar el tapdn de pléstico de la conexién
lateral del colector de salida.

3. Pasar un tramo de tubo, normalmente de 100 mm (4") de longitud, a través del
orificio lateral de la caja de montaje e insertarlo en la conexién del colector de
salida. Es preciso utilizar conduit de 25 mm (1") de didmetro exterior,

Procedimiento en U.S.A. inicamente

Los usuarios en U.S.A. pueden utilizar e} adaptador descrito previamente en la Sec-
Ci6n 2.3.4 para permitir 1a utilizacion de tuberia de 1-1/8".
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Esta pdgina se ha dejado en blanco intencionadamente
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3. Unidad Remota |

3.1 Desembalando la Unidad Remota

Una Unidad Remota consiste en una caja de montaje con una Tarjeta de Terminales y
un Médulo (por ejemplo, M6dulo Indicador 0 Médulo Programador).

Caja de Montaje Remota
con Tarjeta de Terminales

Figura 15. Componentes de una Unidad Remota Indicadora.

3.1.1 Orientaciones posibles de la caja de la Unidad Remota

Son posibles dos orientaciones de montaje para la caja de la Unidad Remota. En la
posicién “normal”, la entrada de cables se realiza por la parte superior trasera. En la
posicién “invertida” se sitian en la parte inferior trasera.

Figura 16. Caja de la Unidad Remota (sin Tarjeta de Terminales) en sus posiciones
normal e invertida.
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3.1.2 Instalando la caja de montaje de Unidad Remota

1. Decidir si debe fijarse en posicién normal o invertida. (Ver Seccién 3.1.1
“Orientaciones posibles de 1a caja de.la Unidad Remota”).

Nota: En las siguientes indicaciones se supone que la caja de montaje est4 es la orien-
tacién normal.

2. Asegurarse que se tiene un espacio libre de 150 mm (6") alrededor de los orificios
de entrada de cables a 1a unidad.

3. Mantener la caja en la posicién correcta y utilizar los agujeros para los tornillos de
fijacién para marcar la pared.

Atencidn:

. No taladrar los orificios a través de la caja de montaje, porque puede dafiarse la

unidad.

4. Taladrar como mfnimo dos orificios de montaje en diagonal.

Atencion:

A\

Asegurarse de que no se encuentran empotrados cables de energia eléctrica en la
zona donde se van a realizar los taladros. Puede tenerse peligro de electrocucién o
de choque eléctrico.

5. Colocar la caja de 1a Unidad Remota sobre los orificios realizados en la pared.

6. Utilizar los tornillos adecuados, instalar la caja. Tener cuidado de no dafiar la Tarjeta
de Terminales.

Nota: Ahora se pueden unir los cables a Ia unidad. Ver Secciones 2.4 a 2.7 de este
Capitulo.

3.1.3 Instalacién del frontal de la Unidad Remota

Dependiendo del tipo de M6dulo que se esté instalando, se puede montar un Mdédulo
Indicador, un Programador LCD o un Conector VESDAnet. El procedimiento es el
mismo en todos los caso dado que cada Unidad Remota se suministra en dos partes:

 La Caja de Montaje con la Tarjeta de Terminales.
* El correspondiente Mdédulo con la Tarjeta Procesadora ya montada en la Tapa.

Nota: El procedimiento de montaje defiere ligeramente si 1a Unidad Remota se sumi-
nistra con relés.

Procedimiento de Instalacién de Médulo Remoto, sin relés

1. Localizar el conector en el extremo del conjunto de cables del Médulo Remoto. Es
un conector de 11 posiciones y dispone de las conexiones de energfa eléctrica y
comunicaciones desde 1a red VESDAnet a 1a Tarjeta del Procesador de la Unidad
Remota.

Atencién:

El conector solamente puede enchufarse en una orientacion. No forzar la conexién
porque podria dafiarse la unidad.

Inst-18
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S Lok w

Insertar el conector en el enchufe inferior de 1a Tarjeta de Terminales.
Situar la Tapa de 1a Unidad Remota.

Quitar las tapas de los tornillos de fijacién. ’

Apretar los tornillos.

Colocar sus tapas.

Procedimiento de Instalacién de Médulo Remoto, sin relés

1.

Examinar los dos conectores el final de los mazos de cables de la trarjeta del
procesador del Médulo Indicador. Uno tiene 11 posiciones y el otro 10.

Atencién:  El conector solamente puede enchufarse en una orientacién. No forzar la conexién
porque podria dafiarse la unidad.

2.

NS s

El mis pequefio de los dos (10 posiciones), dispone de la informacién sobre el
estado de los siete relés en la Tarjeta de Terminales, para la tarjeta del procesador
en el Mddulo Indicador. Enchufarlo en el conector superior de la tarjeta del
procesador de 1a Unidad Remota.

El mayor de los dos (11 posiciones), dispone de las conexiones de energfa eléctrica
y comunicaciones desde lared VESD Anet a la Tarjeta del Procesador de 1a Unidad
Remota. Insertar el conector en el enchufe inferior de la trajeta del procesador.

Situar la Tapa de la Unidad Remota.
Quitar las tapas de los tornillos de fijacién.
Apretar los tornillos.

Colocar sus tapas.

Atencidn:  No enchufar el conector de 10 patillas en el enchufe destinado al de 11 posiciones.

VESDA?® LaserPLUS™
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Esta pdgina se ha dejado en blanco intencionadamente
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1. El proceso de Puesta en Servicio

1.1 General

La etapa final de la instalacién de cualquier sistema VESDA es su Puesta en Servicio.
La Puesta en Servicio consigue unir todas las etapas anteriores - disefio de la red de
tubos de muestreo, montaje de los Detectores, cableado y conexi6n de los componen-
tes - para generar un sistema VESDA configurado y completamente operativo. El
proceso de puesta en servicio sigue una metodologia que de forma sistemética com-
prueba y valida todos los aspectos operacionales del sistema VESDA. Establece un
nivel de efectividad ajustado a la instalacién especifica y ofrece 1a necesaria docu-
mentacién para un eficaz mantenimiento y nivel de seguridad. La Puesta en Servicio

se produce tnicamente cuando se han finalizado completamente los trabajos de insta-
laci6n.

El instalador debe estar familiarizado con las consideraciones de disefio utilizadas en
la ingtalacién, y debe cumplir totalmente con las exigencias reglamentarias del lugar.

B Nota: Parapoder realizar la instalacion, el instalador debe estar certificado por Vision

Systems o su Distribuidor, en caso contrario puede anularse la Garantfa del
Sistema VESDA.

Lametodologfa detallada en este manual guia a través de diez etapas a la persona que
asume la responsabilidad de la puesta en servicio del Sistema VESDA:

1. Documentar los detalles de los locales y la distribucién en planta del sistema
VESDA.

2. Ajuste del sistema y comprobacién de que no se dan averfas en el mismo.

3. Comprobacién de las respuestas al humo con el Ensayo del Cable Caliente (Hot
Wire test).

4. Fijacién (pegado permanente) de las uniones en la red de tuberias.
5. Uso de la herramienta AutoLearn para fijar os umbrales de respuesta normales.

6. Utilizacion del Ensayo del Cable Caliente para comprobar las cuatro condiciones
de alarma.

7. Comprobacion de la funcionalidad de los relés.

8. Comprobacién de los umbrales de humo y ajuste de los retardos.
9. Asegurarse de que el sistema es totalmente operacional.

10. Aprobacién y Entrega a la Propiedad.

Las secciones siguientes en este capitulo, examina cada una de estas etapas y gufaala
persona encargada de la puesta en servicio, en la tarea de preparar la documentacion
necesaria.

Es importante un registro preciso de los resultados de todas las pruebas y de los ajus-
tes de configuracion del sistema. Al final de este capitulo se incluye un ejemplar en
blanco del impreso “Puesta en Servicio del Sistema VESDA LaserPLUS”. La infor-
macién reflejada en dicho impreso es la base para la aprobacidn final, aceptacién y
entrega del Sistema VESDA. En el Apéndice C se incluye un ¢jemplo completo sobre
dicho impreso.
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1.2 Documentado del proceso de puesta en servicio.

ElImpreso de Puesta en Servicio al final de este capitulo es un registro de los resulta-
dos del proceso de puesta en marcha. Identifica, sitia e indica la situacién fisica de un
Detector en la zona. Ofrece ademds un registro de los resultados de las pruebas ydela
configuracién del sistema resultado de dichas pruebas. Lo mas importante es que
dicho formulario constituye una prueba documentada de la funcionalidad del siste-
ma. Es una prueba de dicha funcionalidad y constituye la base para la aprobacitn y
aceptacion de la instalacién por parte de la propiedad. Puede ser utilizada como prue-
ba de cumplimientos reglamentarios y de garantfa de calidad.

El formulario puede ser copiado pero no alterado. Copias adicionales pueden conse-
guirse de las sucursales de Vision Systems y sus Distribuidores.

El formulario, una vez cumplimentado, debe ser enviado a Vision Systems, para que
forme parte de los registros de garantfa. Pueden suministrarse copias para satisfacer
requisitos reglamentarios y como archivo como parte de este manual.

Antes de comenzar el proceso de puesta en servicio, debe conocerse en detalle el
Formulario de Puesta en Servicio.

El formulario estd compuesto de una portada y hojas individuales para cada zona.

1.2.1 Portada del formulario

1. Registro de la instalacién.

Esta seccion ofrece informaci6n sobre el lugar en donde se ha instalado el sistema
VESDA, el nombre del cliente o propiedad y el nombre del instalador. Debe ser

cumplimentada antes del comienzo de las tareas de puesta en servicio y de las
pruebas.

2. Adjuntos

Es preciso adjuntar Hojas de Zona para cada zona en el sistema.

Hay que considerar que es posible que el Formulario de Puesta en Servicio, puede
no ser el dnico documento a cumplimentar como parte del proceso de entrega de
la instalaci6n. Por ejemplo, normas locales, C6digos o Reglas pueden precisar de
la cumplimentacion de formularios adicionales. Es responsabilidad de la persona
que tiene a su cargo la puesta en servicio, el que se cumplan todos los requisitos.

Otros documentos que pueden acompafiar al Formulario de Puesta en Servicio,
incluyen:

= Copia del contrato de mantenimiento del sistemna.
e Manual del operador del sistema,

* Copia de los planos “as built” del sistema.

3. Recepcion

Esta seccion incluye las firmas de la persona que ha realizado la puesta en servicio
y del cliente. La firma del cliente constituye la prueba de 1a recepcion de la insta-
lacion. Es el paso o etapa final, en el supuesto de que se han realizado con resulta-
do satisfactorio todas las pruebas y se ha cumplimentado toda la documentacion
indicada. (Ver seccién 11 “Aceptacion de la Entrega” de este capitulo).

Commiss-2
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4.

Rechazo

Si el instalador considera que como resultado de las pruebas de puesta en servicio
¢s necesario proceder a realizar cambios, deben registrarse las adecuadas reco-
mendaciones para tareas adicionales y en consecuencia de retrasa la aceptacién
del sistema hasta que se han cumplido los trabajos consecuencia de dichas reco-
mendaciones. (Ver seccién 11 “Aceptacién de Ia Entrega” de este capitulo).

Informacion sobre componentes

En esta Tabla se lista cada dispositivo VESDA LaserPLUS en el sistema. Seccio-
nes posteriores de este capftulo har4n referencia a la informaci6n a introducir.

05" Nota: Dispositivos auxiliares como Fuentes de Alimentacién y Programadores no es

preciso reflejarlos en la columna de Nimero de Zona de Deteccién y Nombre
de Zona de Deteccidn.

1.2.2 Hojas de Zona

Utilizar una Hoja de Zona por cada zona del sistema.

1'

2.

Registro de la red de toma de muestras

Esta seccién del formulario se divide en dos-partes y se refiere a las dimensiones
fisicas y distribucién en planta de la red de tubos de muestreo en la zona. Las
dimensiones pueden indicarse segiin proceda el sistema métrico o el anglosajén.

La primera p4gina sirve de registro del niimero de tramos principales, sus didme-
tros interiores y longitudes, el didmetro del orificio del tap6n final de cada tubo y
los didmetros interiores de los tubos capilares utilizados.

La tabla permite €l registro preciso de la situacion de cada orificio de muestreo
(como distancia al Detector), su didmetro y el ndmero de curvas entre cada orifi-
cio.

La segunda pagina permite indicar la distribucién de la red de toma de muestras,
indicando el tipo de red y permitiendo la descripcién de las caracteristicas especi-
ficas de 1a misma. ;

Se pretende disponer de una indicacién precisa de la situacién de los tubos de
muestreo en el drea que se estd supervisando. Se utilizan cuatro sfmbolos para
indicar la situacion del Detector y de los puntos de muestreo (orificios, tubos
capilares o tubos en el interior de equipos).

Hay seis opciones para el tipo de red: oculta, en ¢l techo, en falso suelo, en falso
techo, en rejillas de retorno y en conductos. Cada uno de estos tipos se correspon-
de con los descritos en el capitulo “Sistema de Muestreo™ de este manual.

Esta seccién debe cumplimentarse antes de comenzar el proceso de puesta en
servicio y de las pruebas correspondientes. Es importante que el sistema quede
descrito de forma real “as built”, en lugar de tomar como referencia los planos de
diserio.

Registro del Detector de Referencia

Si la zona utiliza un Detector de Referencia, debe quedar registrado con todos sus
detalles.

AutoLearn™

En esta seccion se registra el comienzo y el final del proceso de AutoLearn.

VESDA® LaserPLUS™
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4. Resultado de pruebas de humo

En esta seccidn se registran los resultados del ensayo descrito en “Prueba de Res-
puesta al Humo”. (Ver seccién “Comprobaci6n de los Umbrales de Humo y Re-
tardos” de este capitulo).

5. Ajuste final de la Zona

En esta seccién se registra los pardmetros de la configuracién final de la zona.
(Ver secciones 8 y 9 de este capitulo).

6. Comprobaciones finales

Antes del paso al modo normal de operacidn, se realizan toda una serie de com-
probaciones finales. Cuando se completan, quedan registradas en esta seccién.
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2. Ajuste inicial del sistema utilizando
el Programador LCD

Cada dispositivo VESDA LaserPLUS sale de fabrica con una tinica y propia direc-
cién VESDA. Cuando se instala y se pone en servicio el sistema VESDA, mediante el
Programador LCD, comprueba las direcciones de todos los dispositivos conectados
en el sistema y muestra la configuracitn real en base a dicha informacién.

Cuando el Programador LCD recibe por primera vez la informacién de los dispositi-
vos conectados, 1os lista bien como No Configurados o como Auxiliares.

Cada dispositivo en 1a lista se describe por su tipo (Detector, Indicador, etc.) y su
direccion VESDA. Los Programadores se identifican como PGMR. Los Médulos
Indicadores y los Relés como DISP/RLY.

El Programador LCD se utiliza para ajustar el sistema. Tomar como referencia el
capitulo “Referencia del Programador LCD” de este manual. Las instrucciones deta-
lladas sobre como utilizar el Programador no se incluyen en esta secci6n.

2.1 Ajuste de la Zona

El siguiente procedimiento indica como ajustar el sistema. El sistema puede disponer
de uno o varios Detectores y Mddulos Indicadores.

Instrucciones detalladas Seccidn*
1. Comprobar que cada conductor est4 firmemente fijado en su respectivo terminal
de conexip. 4 ]
2. Conectarse al Programador LCD al nivel ADM 222

3. Comprobar la posible presencia de averias. Tomar como referencia el capitulo | 2.4
“Resolucién de Dificultades”, para conocer los detalles de como eliminar las
posibles averfas.

4. Fijar la hora correcta en cada uno de los dispositivos del sistema.
Main menu & System/All Devices < Set Date & Time

5. Establecer las unidades a utilizar por el sistema, 5.1.13
Main menu © System/All Devices < Miscellaneous = Units

6. En la portada del impreso Puesta en Servicio (Commform-1) introducir el nime-
ro de la direccion VESDA y el Tipo de dispositivo de cada componente en €l
sistema, en la Tabla “Informacidn de Dispositivos™.

Cont...
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Instrucciones detalladas

Seccion*

7. Para sistemas con un tinico Detector seguir los pasos 8 a 10, Para sistemas con
varios Detectores seguir los pasos 11 a 18.

. No es necesario asignar dispositivos a una zona de riesgo en particular, por de-
fecto una zona con un tnico Detector se identifica como Zona 0 (cero). Sin
embargo se puede elegir una designacion para la zona para que quede adecuada-
mente identificada. A voluntad se puede cambiar el valor por defecto.

Main menu = Setup By Zone © Zone(X) = Detector(n) < Detectors =
Zone Number o Zone Name/lL.ocation

. Se puede proceder de la misma forma para cualquier Indicador que se disponga
en el sistema.

Main menu = Setup By Zone = Zone(X) = Disp/Rly(n) < Zone Number
o Location '

10. Cuando se ha finalizado la asignacién de nombres y/o localizaciones, introducir
Ia informacién pertinente en la Columna “Nombre de Dispositivo” o “Situa-

cién” en la Tabla “Informacitn de Dispositivos” del Impreso de Puesta en Servi-
cio.

=" Nota: Cada Detector representa una zona de humo

11. En sistemas con m4s de un Detector, debe asignarse cada Detector a una Zona.
Main menu = Setup By Zone © Unconfigured/Zone(X) = Detector(n)

a)

Desplazarse a través de la lista de Detectores hasta el que se quiere asignar

primero y pulsar . Si se dispone de un Detector de Referencia, puede desearse
ajustar este en primer lugar.

b) Seleccionar el Niimero de Zona. Utilizar las teclas (=) y (-) para introducir

el niimero de 1a zona. Pulsar .
c)
d
€)
f)

Pulsar ESC para volver al menu anterior.
Guardar este cambio pulsando la tecla virtual (sotf key) SAVE. -
Seleccionar Zone Name/Location y pulsar o1,

Introducir el nombre de la zona que estd controlando el Detector, seleccio-
nando los caracteres necesarios del alfabeto que se presenta en pantafla. Uti-
lizar las teclas de desplazamiento para seleccionar la letra correspondiente, y
aceptar la seleccion con la tecla (=),

[Pueden borrarse 1a letras con la tecla (-)].

g) Pulsar ESC o ! para volver al menu anterior, se pedir4 confirmacién de los

cambios efectuados.

3.16

Cont...
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Instrucciones detalladas

Seccién*

12. Ahora deben asignarse médulos Indicadores a las zonas correspondientes, 323y
Main menu = Setup By Zone = Unconfigured/Zone(X) = Disp/Rly(n) & | 3.24
Zone Number/Location .
a) Recordar que cada indicador puede supervisar dnicamente un Detector, pero

se pueden tener varios indicadores asignados a un mismo Detector.

13.5i se dispone de dispositivos auxiliares darles un nombre o una localizacién. | 4.1.2
Main menu = Setup By Zone = Ancillary Devices > PRGM/HLI = Location

14. Ajustar los retardos para cada zona. 314
Main menu = Setup By Zone = Zone(X) = Detector(n) © Smoke

| Thresholds — ____
15.Si se tiene un Detector de Referencia, es preciso configurarlo. Registrar el NG- | 3.1.10

mero de Zona de Referencia, Factor de Dilucién y Retardo en la Hoja de Zonas
del impreso de Puesta en Servicio.

Main menu = Setup By Zone = Zone(X) < Detector(n) = Reference
Detector

16. Comprobar la versién del software de cada dispositivo en el sistema desde el | 3.1.1,3.2.1
meni de Estado (Status menu) e introducirlo en la Tabla de Informacién de Dis- | 4.1.1, 42,1
positivos.

Main menu = Setup By Zone 2 Zone(X) = Device(n) = Status & SW |
Version

17. Comprobar que la velocidad (rpm) por defecto del aspirador es la que se precisa,
ajustarlo si necesario. Tomar como referencia el capitulo ASPIRE de este ma-
nual para las instrucciones de c6mo hacer los cilculos necesarios.

18. Puede desearse alterar los pardmetros de comunicacién de algunos de los dispo-
sitivos. Si se desea evitar alertas innecesarias, por ejemplo, si un dispositivo estd
al final de un bucle interrumpido. :
Main menu <> Setup By Zone &> Zone(X) 2 Device(n) = Communications

—_ o = - - -]

* Seccidn del capitulo Referencia del Programador LCD.

Y%  Siaparece el mensaje: “Zone Device Lost” (Dispositivo de Zona perdido), significa que
el Detector ha perdido la comunicacién con uno o més dispositivos en la zona. Es preciso
seleccionar la opcién “Rebuild List” y pulsar . El sistema intentard corregir esta situa-
cién y eliminar la averfa. Para comprobarlo mirar si todavia existen algunos estados de
averfas en “Status” (ver seccién 3.1.1 del capitulo Referencia del Programador LCD). Se

ha finalizado el ajuste inicial del sistema. Pasar a la seccién 4 de este capitulo.

Conmuniss-7
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3. Ajuste inicial del sistema utilizando
el Programador PC

Cada dispositivo VESDA LaserPLUS sale de fabrica con una tinica y propia direc-
cién VESDA. Cuando se instala y se pone en servicio el sistema VESDA, mediante el
Programador PC, comprucba las direcciones de todos los dispositivos conectados en
el sistema y muestra la configuracién real en base a dicha informaci6n.

Cuando el Programador PC recibe por primera vez la informaci6n de los dispositivos
conectados, los lista bien como No Configurados o como Auxiliares.

Cada dispositivo en la lista se describe por su tipo (Detector, Indicador, etc.) y su
direccién VESDA.,

El Programador PC se utiliza para ajustar el sistema. Para referencia de las funciones
utilizadas usar la funcién de Ayuda del Programador PC. Las instrucciones detalladas
sobre como utilizar el Programador no se incluyen en esta seccién.

3.1 Ajuste del Detector

El siguiente procedimiento describe la utilizacién del Programador PC para ajustar el
sistema. El sistema puede incluir uno o m4s elementos. Cada uno de los pasos indica-
dos en las etapas siguientes dispone de un botdn de “Ayuda’™ que ofrece instrucciones
sobre lo que significa cada campo y como configurar cada ajuste en particular.

Instrucciones detalladas Campos*

1. Comprobar que cada conductor est4 firmemente fijado en su respectivo terminal
de conexién,

2. Conectarse al Programador PC al nivel ADM. Ver el capitulo Programador PC
de este manual.

= = e e e e e e e e e e e e e e e e ke e e e e e e e e e e e e . = = — =

3. Comprobar la posible presencia de averfas. Tomar como referencia el capitulo
“Resolucién de Dificultades”, para conocer los detalles de como eliminar las
posibles averfas.

f= = e e e e e e e em e e me e Gm e e e e e e e e ot i e o e e e e e e e = e e e o

4, Fijar 1a hora correcta en cada uno de los dispositivos del sistema. Clock set/
Detector

5. Establecer las unidades a utilizar por el sistema. Miscellaneous/
Detector

fe o e e e e e e e e m m e e ek Mk em e e e e ek am m e e e e e e e e e e W e e e e e e e e e e e

6. En la portada del impreso Puesta en Servicio (Commform-1) introducir el nime-
1o de la direccién VESDA vy el Tipo de dispositivo de cada componente en el
sistema y en la Tabla “Informacion de Dispositivos™.

Cont...
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Instrucciones detalladas

7. Para sistemas con un iinico Detector seguir los pasos 8 a 10. Para sistemas con
varios Detectores seguir los pasos 11 a 18.

8. Para sistemas con un iinico Detector, no es necesario asignar dispositivos a una
zona de riesgo en particular; por defecto una zona con un tnico Detector se
identifica como Zona 0 (cero). Sin embargo se puede elegir una designacién

para la zona para que quede adecuadamente identificada. A voluntad se puede
cambiar el valor por defecto.

9. Se puede proceder de la misma forma para cualquier Indicador que se disponga
en el sistema.

10. Para sistemas con varios Detectores y zonas deben asignarse Detectores e
Indicadores a zonas. Primero debe crearse una zona.

a) Seleccionar Create zone en el meni Edit. El programa creard una zona de
forma automdtica y-la denominari Zona 1. La zona tomar4 el nombre del
detector que se le asigne.

b) Para asignar un Detector o un Indicador a esta zona marcar con el puntero del

rat6n el dispositivo que se quiere asignar y arrastrarlo a la zona. Soltar el
ratén.

5" Nota: Aunque se puede numerar la zona a voluntad, es mejor asignar dis-
positivos a Zona 1 e ir incrementando de unidad en unidad. Se ase-
gura asf una respuesta mds rapida del sistema.

11. Cuando se ha finalizado la asignacién de nombres y/o localizaciones, introducir
la informacién correspondiente en la columna Nombre de Dispositivo o Locali-
zacién de la Tabla de Informaci6n de Dispositivos del impreso de Puesta en
Marcha.

15> Nota: Cada Detector representa una zona de riesgo (de humo).

14, Si se tiene un Detector de Referencia, es preciso configurarlo. Registrar el Nij-
mero de Zona de Referencia, Factor de Diluci6n y Retardo en la Hoja de Zonas
del impreso de Puesta en Servicio.

15. Comprobar la version del software de cada dispositivo en el sistema en la panta-
lla Device Information (Informacién de Dispositivos). Para llegar a ella:

a) Seiialar un dispositivo y hacer accionar el botén Device information, o bien,
b) Seleccionar Device Information en el mend desplegable Device.

16. Comprobar que la velocidad (rpm) por defecto del aspirador es la que se precisa,
ajustarlo si necesario. Tomar como referencia el capitulo ASPIRE de este ma-
nual para las instrucciones de cémo hacer los cdlculos necesarios.

17. Puede desearse alterar los pardmetros de comunicacién de algunos de los dispo-
sitivos. Si se desea evitar alertas innecesarias, por gjemplo, si un dispositivo estd
al final de un bucle interrumpido.

Location and
Zone config/

Detector

s = = e e

Location and
Zone config/ -

Display

Zone name
and Locatior/

Ancillary

Smoke
thresholds/
Detector

Reference
Detector/

Detector

Air flow/
Detector

*Pasar al formato correspondiente del Programador PC.

Se ha finalizado la etapa inicial de la puesta en marcha. Pasar a la seccion 4 de este capitulo.
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4. Comprobacion de la integridad de
la red de tuberias

Lamayorfa de las Normas Cédigos y Reglamentos exigen una prueba real del sistema
de deteccién de humo por aspiracién, para asegurarse de que satisface unos minimos
requisitos de operacién. La prueba mediante humo ofrece un método de comproba-
ci6n de la integridad de la red de tuberfas de muestreo.

Para que la prueba sea efectiva, el material utilizado como fuente de generacién de
humo en la prueba, debe ser lo m4s parecido al que se va a encontrar en la zona
protegida, caso de que se produzca el incendio. Se recomienda encarecidamente esta

forma de proceder, en particular en aquellas situaciones en donde se trata de materia-
les sintéticos.

4.1 La prueba del “Cable Caliente” (“Hot-Wire test”)

En la actualidad el mayor riesgo de incendio en 4reas ocupadas por personas o por
equipos, lo constituyen los materiales sintéticos que arden m4s intensamente y libe-
ran m4s gases téxicos que sus equivalentes de origen natural. En consecuencia se
recomienda la prueba del Cable Caliente,

Esta prueba presenta las siguientes ventajas:

* Puede desplazarse por la zona que se est4 probando.,
 Es repetitiva.
« Ofrece resultados mas precisos.

* Hay menos posibilidad de saturar de humo la zona, al poder controlar ficilmente la
cantidad producida.

15" Nota: En cada pais las Organizaciones de Normalizacién y Control Reglamentario
tienen diferentes exigencias y especificaciones para realizar pruebas de humo.
Deben ser seguidas en los casos en que dichas exigencias y especificaciones
existan. En su ausencia debe seguirse lo aqui propuesto.

Cuando esta prueba del Cable Caliente se realiza para probar el “Tiempo de Transpor-
te de la Muestra”, el equipo de pruebas debe situarse en el punto m4s alejado del
Detector.

Si se realiza para comprobar si los diferentes niveles de alarma se actdan adecuada-
mente, situar el equipo de prueba en una zona representativa dentro de la zona de
riesgo. Esta posicién debe tener en cuenta el posible riesgo de incendio asociado con
el contenido de la zona. Por ejemplo, es mis probable que se inicie un fuego en el
interior de un ordenador que en un rincén vacio de la zona, en consecuencia el equipo
de prueba debe situarse cerca del ordenador.

0" Nota: La situacién debe marcarse en el plano del impreso de Puesta en Marcha.
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4.1.1 El proceso de prueba .

Este tipo de prueba mediante humo consiste en la vaporizacién en forma controlada,
del aislamiento externo de PVC de un trozo de cable.

Los materiales necesarios para esta prueba son:

¢ Cable eléctrico de un tinico conductor de 1.5 mm? (0.002 inch?), longitd 400-500
mm (16-20 inch);
* Una fuente de alimentaci6n de intensidad regulable y de una capacidad de 18220 A.

Puede utilizarse como alternativa una plancha caliente capaz de alcanzar una tempe-
ratura superficial de 800°C (1470°F),

Las pruebas deber realizarse en cada zona de riesgo y debe registrarse el proceso de
prueba en el Event Log (Registro de Sucesos).

El procedimiento para realizar la prueba se indica en la Fi gura 1.
Fuente de alimentacién

de Intensidad regulable
Conductor tié‘ctrico (capacidad 18-20 A)

Base y placa de material
aislante ignifugo

Figura 1. Aparato de prueba “Cable caliente” (Hot-Wire).

El procedimiento para realizar la prueba es el sighiente:

1. Situar el equipo de prueba de tal forma que no se introduce humo ni particulas
directamente en un punto de prueba. Las tinicas excepciones se dan cuando se
emplea la toma de muestras directamente en armarios o si se quiere probar el tiempo
de transporte de la muestra,

2. Asegurarse de que el Detector VESDA est4 activado y que la comunicacién con
sus dispositivos es correcta (por ejemplo el Indicador y Programador).

Nota: En este momento, no debe estar conectado el sistema a ningin tipo de equipo
auxiliar,

3. Conectar el cable al equipo de pruebas.
Nota: No conectar la energfa al equipo.

4. En un Md6dulo Indicador ajustar el display numérico de tal manera que se refleje el
nivel de humo actual. (Ver 1a seccién 5.2.5 “Botones™ en el capitulo “Componentes
del Sistema” de este manual),

5. Conectar Ia energfa al equipo y mantenerla sobre el trozo de cable eléctrico hasta
que se haya vaporizado el aislamiento.

6. Desconectar el equipo de prueba.
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4.2 Tiempos de Respuesta

El tiempo que precise el Sistema VESDA para registrar una respuesta a la presencia
de humo en la prueba, es el resultado de sumar:

1. El tiempo de introduccién de la muestra - el tiempo que tarda la muestra en
desplazarse desde el origen del humo al orificio de muestreo.

2. El tiempo que tarda en su recorrido por los tubos hasta el Detector,
Esta suma se define como el Tiempo de Respuesta Agregado.

Suponiendo que la red de muestreo estd adecuadamente disefiada e instalada y el
detector estd totalmente operativo, el tiempo de transporte debe estar comprendido
entre 5 y 90 segundos. Es posible que las reglamentaciones locales especifiquen el

tiempo méximo para este pardmetro. Por ejemplo en USA de acuerdo con UL, debe
ser de 60 segundos.

Los tiempos de introduccién pueden variar de forma muy importante dependiendo de
lag condiciones ambientales en la zona. El tiempo que tarda el humo en llegar al
orificio de muestreo puede ser de Gnicamente tres segundos, hasta varios minutos.
Esta variacién es un problema comiin a todos los sistemas de deteccién de humo, pero
la flexibilidad en la situacién de los puntos de aspiraci6n que permite el Sistema
VESDA, facilita al proyectista evitar esta situacion.

Enlas etapas de andlisis de 1a zona de riesgo y proceso de disefio de 1a red de tubos de
muestreo, deben considerarse las condiciones de ambiente en la zona y su posible
influencia sobre los tiempos de introduccién. Tomar como referencia los capitulos
Guia de Disefio y ASPIRE™ de este manual.

4.2.1 Tiempo de Transporte de la muestra

Se comprueba este tiempo, introduciendo una muestra de humo en el tubo yenel
punto mas alejado del Detector, y midiendo el tiempo que tarda el sistema en registrar
la respuesta. Se utiliza el equipo de prueba de “Cable Caliente”.

4.2.2 Unién definitiva de las conexiones de la red de tuberias.

El tiempo de transporte de la muestra debe compararse con 1o prescrito con las nor-
mas o reglas que sean de aplicacion. Si se cumplen las prescripciones y las operacio-
nes iniciales del proceso de puesta en marcha no han puesto de manifiesto la necesi-
dad de cambiar 1a disposicion de 1a red de tuberfas, se puede proceder a unir de forma
definitiva los tramos y accesorios de los tubos. Debe hacerse cuidadosamente, porque
la integridad de la red de muestreo es un factor critico en la efectividad del Sistema
VESDA. '

IF" Nota: La unién entre los tubos de muestreo y el colector de entrada en el Detector no
debe fijarse mediante pegamento, los tubos deben estar dnicamente ajustados.
Debe evitarse las posibles obstrucciones, suciedad o rebabas.
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5. AutolLearn

5.1 AutoLearn

Esta seccitn indica como establecer el proceso de AutoLearn para que pueda analizar
el ambiente y establecer los niveles apropiados de humo. Es importante considerar
que los valores por defecto con los que se suministra el Sistema VESDA LaserPLUS,
hacen que desde el primer dfa que el sistema est4 operativo, el riesgo estd protegido.
La funcién AutoLearn le ofrece la herramienta para adaptar el sistema a las condicio-
nes de ambiente de forma automatica.

El proceso de identificacién del ambiente de fondo que se realiza durante la funcién
de AutoLearn, registra las condiciones que se pueden considerar e interpretar como
normales en la zona protegida, por parte del Sistema VESDA. Normalmente el proce-
so de AutoLearn se realiza de forma continua durante dos semanas, y constituye una
herramienta importante de andlisis para evaluar las condiciones de 1a zona protegida
y determinar los ajustes apropiados para los umbrales de humo y tiempos de retardo.
Si el proceso se completa satisfactoriamente puede confiarse que las alarmas no se
activardn prematuramente.

El Sistema VESDA permite realizar el andlisis de cada zona de forma automaética
utilizando la funcién AutoLearn del Programador PC. Solamente es preciso estable-
cer la duracion del proceso AutoLearn para cada Detector y comenzar el analisis.

15> Nota: Serecomiendaencarecidamente el uso de la funcién AutoLearn, especialmente
en aquellas zonas en donde operaciones y actividades rutinarias pueden gene-
rar contaminantes como parte normal del proceso, 0 en donde es posible que se
produzcan aportaciones de aire exterior,

5.2 AutoLearn con el Programador LCD

El Programador LCD tiene una opcién AutoLearn que supervisa el ambiente de fon-
do de una zona en un determinado momento y basdndose en los resultados de este
andlisis establece de forma automatica los pardmetros de operacién del Detector.

Para utilizar la funcién AutoLearn:

1. En el memi Zone Setup (Establecer Zona) del Programador LCD, escoger la zona
que se quiere configurar e ir al mend AutoLearn.

Main menu = Setup By Zone > Zone(X) = Detector(n) > AutoLearn

2. Establecer la duracién deseada para el proceso de AutoLearn (normalmente dos
semanas).

=" Nota: La duracién no debe ser nunca inferior a 25 horas con el fin de permitir que el
Sistema VESDA determine los niveles de humo adecuados a las condiciones
de dia y de noche.

Utilizar las teclas de desplazamiento para desplazarse entre dfas, horas, etc.

3. Marcar AutoLearn y pulsar 1a tecla . para que comience €l proceso.

VESDA® LaserPLUS™ 12/1996 Commiss-15
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8.

Al final del periodo AutoLearn, comprobar que los umbrales de humo establecidos
en el Detector son los razonables para la zona considerada. Debe comprobarse
también el Registro de Sucesos para esta zona.

Main menu Setup By Zone = Zone(X) © Detector(n) © Event Log =
View Events ' ‘ '

Asegurarse de que no se han producido anomalias durante el proceso de an4lisis de
la zona (como por ejemplo la interrupcién de la funcién AutoLearn).

Si se ha producido dicha interrupcidn, es preciso volver a ejecutar el proceso
AutoLearn. (Puede ser preciso aumentar periodo de Retardo con el fin de soslayar
aumentos puntuales y transitorios de contaminacion).

De otra forma los umbrales de humo no quedarin configurados correctamente.

Comprobar que los puntos de alarma de Caudal de Aire son los adecuados para las
condiciones de 1a zona. Los retardos pueden ser también gjustados en la medida
que sea necesario. Ver instrucciones de como proceder en la seccién 3.1.8 “Caudal
de Aire” del capitulo Referencia del Programador LCD.

Main menu <> Setup By Zone & Zone(X) = Detector(n) = Air Flow

7. Se puede desactivar el bip que indica el aislamiento del Indicador. Ver la seccidn
3.2.10 “Misceldneos” del capitulo Referencia del Programador L.CD.

Main menu = Setup By Zone = Zone(X) = Disp/Rly(n) = Miscellaneous

Cumplimentar Ia seccién AutoLearn del impreso de Puesta en Servicio.

I5" Nota: Hay situaciones en que se desea que el Sistema VESDA responda a fenémenos

transitorios de contaminacién y genere una alarma con el fin de informar al
personal adecuado. Esta situacion puede darse en salas de proceso de datos o en
salas limpias y en hospitales.

5.3 AutoLearn con el Programador PC

El Programador PC tiene una opcitn AutoLearn que supervisa el ambiente de fondo
de una zona en un determinado momento y baséndose en los resultados de este an4li-
sis establece de forma automética los pardmetros de operacién del Detector.

Para utilizar 1a funcién AutoLearn:

1.
2.
3.

Hacer un doble click sobre 1a zona que se quiere configurar con la funcién AutoLearn.
Hacer click sobre AutoLearn en el Detector correspondiente.

Establecer la duracién deseada para el proceso de AutoLearn (normalmente dos
semanas).

E> Nota: La duracién no debe ser nunca inferior a 25 horas con el fin de permitir que el

4.
5.

6.

Sistema VESDA determine los niveles de humo adecuados a las condiciones
de dia y de noche.

Hacer click sobre el botdn Start.

Al final del periodo AutoLearn, comprobar que los umbrales de humo establecidos
en el Detector son los razonables para la zona considerada.

Debe comprobarse también el Registro de Sucesos para esta zona.
Asegurarse de que no se han producido anomalfas durante el proceso de andlisis de
la zona (como por ejemplo la interrupcién de la funcién AutoLearn). Sefialar
(resaltando) la zona considerada.
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7. Desde el mend View, seleccionar Event Log. La Ayuda en linea describe las
funciones de cada campo.

Si se ha producido una interrupci6n, es preciso volver a gjecutar el proceso
AutoLearn. (Puede ser preciso aumentar periodo de Retardo con el fin de soslayar
aumentos puntuales y transitorios de contaminacién).

De otra forma los umbrales de humo no quedaran configurados correctamente,

8. Comprobar que los puntos de alarma de Caudal de Aire son los adecuados para las
condiciones de la zona. Los retardos pueden ser también ajustados en la medida
que sea necesario. Ver el apartado “Caudal de Aire” en el Programador PC.

9. Se puede desactivar el bip que indica el aislamiento del Indicador.
10. Cumplimentar 1a seccién AutoLearn del impreso de Puesta en Servicio.

I=Z" Nota: Hay situaciones en que se desea que el Sistema VESDA responda a fenémenos
transitorios de contaminacién y genere una alarma con el fin de informar al
personal adecuado. Esta situacién puede darse en salas de proceso de datos o en
salas limpias y en hospitales,

5.4 El Registro de Sucesos (Event Log)

Cuando se visualiza el Registro de Sucesos para una zona en el Programador PC o en
¢l Programador LCD, se ven los niveles de humo registrados asf como otros “suce-
$0s” como por ejemplo, situaciones de averfa. Utilizar las teclas de desplazamiento
para recorrer la lista.

Puede utilizarse el Registro de Sucesos para comprobar el historial reciente de cada
Detector.

1" Nota: Para una mayor informacién sobre AutoLearn y el Registro de Sucesos, tomar
como referencia las secciones 3.1.5 “AutoLearn” y 3.1.2 “Registro de Suce-
so0s” en le capitulo Referencia del Programador LCD de este manual y de la
Ayuda en lfnea del Programador PC.
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Esta pdgina se ha dejado en blanco intencionadamente

Commiss-18 12/1996 VESDA® LaserPlUS™



Puesta en Servicio

6. Comprobacién de los Umbrales d
Humo y Retardos | |

- La funcién AutoLearn establecer4 los umbrales de humo que son apropiados para el
sistema. Sin embargo, es aconsejable la préctica de comprobar que estos niveles son
razonables. Utilizar las siguientes indicaciones:

1. Elnivel de Alerta es aproximadamente tres veces mayor que ¢l indicado como de
fondo por el sistema en el display grafico. Por ejemplo, €l punto de Alerta debe
ajustarse a un 30% de la escala. Este nivel no debe fijarse a un nivel ma4s alto del
40% del nivel establecido para Fuego 1.

2. Elnivel de Accién debe establecerse centrado entre los de Alerta y Fuego 1.

3. Elnivel de Fuego 1, debe estar entre 0.05 y 0.6% obs/m
(0.002 y 2% obs/ft).

4. Cuando se producen alteraciones transitorias de corta duracién ¥ que corresponden
aactividades rutinarias en la zona, el Retardo debe establecerse con un valor superior
a la duracidn de estas alteraciones.

6.1 Comprobacién de los Retardos

Aunque no sea preciso, es una buena prictica realizar una comprobacién final de los
retardos establecidos para los cuatro niveles de alarma, introduciendo una muestra de

humo en la tuberia de muestreo y comprobando que son correctos en condiciones
44, "
reales”.
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7. Prueba de Respuesta al Humo

La prueba de respuesta al humo tiene como finalidad la comprobacién de que son
adecuados los umbrales establecidos durante el proceso de AutoL.earn.

7.1 Tiempo de Respuesta Agregado y nivel de pico de humo.

Esta prueba debe realizarse.

1. Realizar la prueba del Cable Caliente como se describe en la seccion 4.1.1 de este
capitulo.

2. Medir y anotar el tiempo que tarde el sistema en registrar lo siguiente:
* La respuesta inicial (por ejemplo, la iluminacién del grafico de barras en el
Indicador).
* Larespuesta a cada nivel de alarma alcanzado.
-+ Laméxima respuesta en segundos.
* Laméxima indicacién en % obs/m (% obs/ft).

3. Repetir la prueba en otros tres lugares de la zona protegida.

7.2 Interpretacion de los resultados

Los resultados de las pruebas de humo ofrecen cuatro tiempos agregados de respuesta
para la respuesta inicial y para cada alarma. Deben registrarse en la seccion “Resulta-
dos de Prueba de Humo” en el impreso de Puesta en Servicio.

Los tiempos de la respuesta inicial ayudan a determinar la eficiencia del disefio de la
red de tuberfas. Las condiciones de ambiente de la zona influyen de forma significa-
tiva en el tiempo que tarda el humo en alcanzar un orificio de muestreo. En conse-
cuencia, no es posible establecer un tiempo minimo aceptable para el tiempo agrega-
do de respuesta. La respuesta méxima del gréfico de barras ofrece informacién que
permite comprobar los umbrales de humo establecidos. Asegurarse de que se genera
una alarma en el nivel de Fuego 1. Los cuatro ajustes de niveles de alarma pueden
comprobarse durante la prueba de “Cable Caliente”.

7.2.1 Indicaciones sobre tiempos de respuesta aceptables

1. En las zonas calificadas como de alto riesgo, se recomienda que el tiempo de
respuesta agregado no sea superior a los cinco minutos. Tiempos por encima de
este valor hace necesario realizar cambios en la red de toma de muestras.

2. Enentornos calificados como de un menor riesgo, puede aceptarse gue se supere el
tiempo de cinco minutos.

3. Con independencia del valor del tiempo de respuesta agregado, el tiempo de
transporte no debe ser superior a los 90 segundos (60 segundos en USA de acuerdo
con prescripciones de UL), o el menor de los maximos indicados por las Normas,
Reglas Técnicas 0 Reglamentos que sean de aplicacién.

En el supuesto de que las pruebas no reflejan resultados coherentes con estas
indicaciones, el proceso de puesta en marcha debe considerarse como no acepiable,
y deben realizarse y registrarse en el formulario las recomendaciones sobre los
cambios a introducir. Cuando se hayan conseguido resultados aceptables, deben
comprobarse los umbrales de humo antes de proceder a la configuracién final del
sistema.
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8. Ajuste final del sistema utilizando
el Programador LCD

Hay toda una serie de pardmetros del sistema que deben ajustarse o modificarse antes
de que el sistema estA dispuesto para su operacién normal dfa a dfa. Esto se puede
realizar con el Programador LCD. Tomar como gufa el capitulo Referencia del Pro-
gramador LCD, para tener las instrucciones detalladas de como configurar el sistema.
Se dispone de una completa explicacién de los pardmetros y de las opciones disponi-
bles para cada uno.

A continnacion se indica una lista de los ajustes del Programador LCD que pueden
ser de utilidad. Alguno de los ajustes deben hacerse para cada dispositivo especifico
en particular mientras que otros pueden hacerse simultdneamente para un conjunto de
dispositivos de un tipo determinado.

Instrucciones detalladas Seccién*

1. Establecer las identificaciones ID y claves PIN para los futuros usuarios. Esto | 5.1.7
puede realizarse por el usuario una vez entregada la instalacion.

Main Menu => System/All Devices = Users

2. Comprobar (y ajustar si es necesario) los umbrales dia y noche que han sido | 3.1.4
establecidos de forma automatica por AutoLearn y las horas en que se realiza el
cambio de uno a otro.

Main Menu = Setup By Zone © Zone(X) = Detector(n) © Smoke
Thresholds

Si es necesario, cambiar en este menii los tiempos de retardo “Delay Times”.

3. Fijar los dias de fin de semana o los festivos (que utilizar4n los umbrales corres- | 3.1.4
pondientes al periodo de noche).

Main menu = Setup By Zone = Zone(X) = Deiector(n) > Smoke
Thresholds

4, Deben normalizarse los caudales de aire (si todavia no se ha realizado esta ope- | 3.1.8
racién o si ha cambiado la velocidad “rpm”), con el fin de que los puntos de
alarma est4n basados en el caudal actual. Son necesarios tres minutos para que
se normalice el caudal de aire.

Main menu > Setup By Zone = Zone(X) = Detector(n) = Air Flow

5. Puede cambiarse el intervalo establecido por defecto para el mantenimiento del | 3.1.9
filtro de aire. Esto afecta al tiempo en que se pedird que se proceda al manteni-
miento del equipo. '

Main menu & Setup By Zone &> Zone(X) = Detector(n) = Filter

6. Sepueden bloquear los botones de control de cualquiera o todos los Indicadores. | 3.2.2 y

Main menu = Setup By Zone = Zone(X) = Disp/Rly(n) = Button Lockout | 5.1.11
Main menu > System/All Devices > Button Lockout

7. Se puede cambiar el modo del Indicador desde el establecido por defecto (Nivel | 3.2.2
de Humo) a cualquiera de los siguientes: Nimero de Zona, sector de Primera
Alarma o Sensibilidad.

Main menu 2 Setup By Zone = Zone(X) = Disp/Rly(n) = Zone Control

Cont...
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Instrucciones detalladas » Seccién*

8. Otros valores establecidos por defecto y que pueden alterarse son: el Usuario | 5.1.13
(Cuyo ID se presenta en la pantalla inicial) y €l teléfono de atenci6n al usuario,
que se muestran en el Programador LCD. Puede elegirse que el Programador
identifique cada dispositivo s6lo por su nombre, por su nimero o por ambos.

Main menu = System/All Devices = Miscellaneous

= e e e e e s e e s e e e e e e e e e e e e o mm e b wm M A e s e ] e e o

9. Realizar el Diagnéstico del Detector. 3.1.12
Main menu = Setup By Zone ©> Zone(X) < Detector(n) = Diagnostics
10. Realizar el Diagndstico del Indicador. 327

Main menu = Setup By Zone < Zone(X) = Disp/Rly(n) = Diagnostics

11. Comprobar 1a operatividad de los relés:
a) Una prueba de humo debe activar un relé de alarma de humo.

b) Puede generarse una indicacién de averia de caudal de aire, desconectando
temporalmente la energia a la bomba de aspiracién.

¢) Puede generarse una averia en Detector (Pérdida de un Detector) asignando
el Detector a una zona no existente.

@) Una alarma de aislamiento se genera pulsando el botdn de aislamiento en el
Indicador.

b= = Th e e em e mm e e e e o e e e mm e M G R mm M B M b e ok e e o e M m mm em o ] e e e - = ]

12. Pueden bloquearse las funciones de control de zona del Programador que se estd | 4.1.3
utilizando, o desactivar los botones de los Indicadores seleccionados. Esto
desactivard estas funciones iinicamente para el nivel de Distribuidor (no para el
de Administrador). 325

Main menu => Ancillary Devices = PGMR © Zone Control Lockout
Main menu => Setup by Zone < DISP/RLY = Button Lockout

Alternativamente, puede desearse bloquear todas las funciones de Control de | 5.1.11
Zona en todos los Programadores y desactivar todos los botones en todos los
Indicadores.

Main menu => System/All Devices = Button Lockout

B Nota: Esta opcidn desactivaré las funciones de Control de Zona tinica-
mente a nivel de Usuario.

* Secciones del capitulo Referencia del Programador LCD.

Utilizar el formulario de Puesta en Servicio par registrar los cambios que se hagan a las configura-
ciones establecidas por defecto.
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9. Ajuste final del sistema utilizando
el Programador PC

Hay toda una serie de pardmetros del sistema que deben ajustarse o modificarse antes
de que el sistema esté dispuesto para su operacién normal dia a dfa. Esto se puede
realizar con el Programador PC. Tomar como gufa la Ayuda en lfnea Programador
PC, para tener las instrucciones detalladas de como configurar el sistema. Se dispone

de una completa explicacién de los pardmetros y de las opciones disponibles para
cada uno.

A continuacion se indica una lista de los ajustes del Programador que pueden ser de
utilidad. Alguno de los ajustes deben hacerse para cada dispositivo especifico en par-
ticular mientras que otros pueden hacerse simultdneamente para un conjunto de dis-
positivos de un tipo determinado.

Instrucciones detalladas Campos*
1. Fijar las identificaciones ID y claves PIN para los futuros usuarios. Esto puede | Logon window
realizarse por ¢l usuario una vez entregada la instalacién.
2. Comprobar (y ajustar si es necesario) los umbrales dia y noche que han sido | Smoke
establecidos de forma automadtica por AutoLearn y las horas en que se produce | thresholds/
el cambio de uno a otro. Si es necesario, cambiar en este meni los tiempos de | Detector
| _ retardo “Delay Times™ . _____l___.____.
3. Fijar los dfas de fin de semana o los festivos (que utilizardn los umbrales corres- | Smoke
pondientes al periodo de noche). thresholds/
Detector
-4_. _D—ét;eﬁ normalizarse los caudales de aire Zsi todavia no se ha realizado ¢sta ope- | Air Flow/
racién o si ha cambiado la velocidad “rpm”), con el fin de que los puntos de | Detector
alarma est4n basados en el caudal actual. Son necesarios tres minutos para que
se normalice el caudal de aije. .| |
5. Puede cambiarse el intervalo establecido por defecto para el mantenimiento del | Filter/Detector
filtro de aire. Esto afecta al tiempo en que se pediri que se proceda al manteni-
miento del equipo.
6. Se pueden bloquear los botones de control de cualquiera de los Indicadores. | Display
Lockout/
Detector
7. Se puede cambiar el modo del Indicador desde el establecido por defecto (Nivel | Display
de Humo) a cualquiera de los siguientes: Nimero de Zona, sector de Primera | Lockout/
Alarma o Sensibilidad. Detector
Cont...
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Instrucciones detalladas Campos*

8. Realizar el Diagndstico del Detector.

f= == = = e em m e em em En M o we e e me i e e om 4 e Em e mm e em wm m em = em e W e e e

10. Comprobar la operatividad de los relés:
a) Una prueba de humo debe activar un relé de alarma de humo,

b) Puede generarse una indicacitn de averfa de caudal de aire, desconectando
temporalmente la energfa a la bomba de aspiracién.

¢) Puede generarse una averia en Detector (Pérdida de un Detector) asignando
el Detector a una zona no existente.

d) Una alarma de aislamiento se genera pulsando el botén de aislamiento en el
Indicador.

11. Pueden desactivarse las funciones de control de zona del Programador al que se
estd accediendo. Esto desactivara estas funciones dnicamente para el nivel de
Distribuidor (no para el de Administrador).

12. Puede desearse bloguear las funciones de Control de Zona del Programador que | Display
se estd utilizando o desactivar los botones en los Indicadores seleccionados. Lockout/

Displa
Nota: Esta opcidn desactivard las funciones de Control de Zona inica- play

mente a nivel de Usuario.

* Secciones del capitulo Referencia del Programador PC.

Utilizar el formulario de Puesta en Servicio par registrar los cambios que se hagan
a las configuraciones establecidas por defecto.
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10. Comprobaciones finales y paso al
modo normal de operacion

Antes de completar la documentaci6n y la aprobacidn, hay varias operaciones que el
instalador debe realizar o confirmar que se han realizado, para asegurar que el Siste-
ma VESDA es totalmente operativo. Como gufa se sugiere la siguiente lista de com-
probaciones.

10.1.1 Prueba de los relés

Con el Programador puede realizarse una prueba de conexién/desconexién de los
relés. (Ver secciones 3.1.12 y 3.2.7 del capitulo Referencia del Programador L.CD).
La situacion de conexién/desconexion (establecida por el Programador) puede com-
probarse mediante un polimetro. Para mas informacién tomar como referencia las
secciones 3.1.12 y 3.2.7 del capitulo Referencia del Programador LCD o la Ayuda en
lfnea del Programador PC.

10.1.2 Prueba de las funciones del Indicador.

Realizar la prueba de los indicadores LED utilizando el botén Mode/Test. Tomar
como referencia el capitulo Componentes del Sistema para detalles de la funcién
Prueba del Indicador,
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11. Aprobacidn para la Entrega

El instalador debe asegurar que se han seguido todos los pasos y detalles del proceso
de puesta en marcha:

» La informaci6n descriptiva estd completa.
* Todo el resto de la informacién también estd completa.
* Se han realizado con resultados satisfactorios todas las pruebas y comprobaciones,

* Han sido satisfactorias las pruebas adicionales y/o la documentacién especifica (como
requerido por el cliente o las prescripciones reglamentarias locales).

* El sistema est4 dispuesto para la operacién normal dia a dfa.
Si se cumpien los puntos anteriores, puede aprobarse el proceso de puesta en servicio.

La wltima seccién del formulario de portada de Puesta en Servicio (Commform-1)
incluye las firmas de la persona responsable del proceso y del cliente. La firma del
cliente supone la aceptacion del sistema.

Si el instalador encuentra que como consecuencia de los resultados de las pruebas de
puesta en servicio, deben sefialarse recomendaciones para revisiones o modificacio-
nes del sistema, dichas indicaciones deben quedar resefiadas y retrasada la aceptacién
y entrega del sistema hasta que se hayan realizadas las acciones propuestas.

Deben distribuirse copias a:

 El Distribuidor de Vision Systems.

» La Empresa que ha realizado la instalacion del sistema.
* El Disefiador del sistema,

« El Usuario del sistema.

0" Nota: La pégina final del formulario de Puesta en Servicio, incluye la lista de los
Distribuidores de Vision Systems.
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1.3 Identificacién de las averias con el Programador PC.

El Programador PC inicamente mostrar4 el estado de los dispositivos del sistema cuando
se acceda a la pantalla adecuada Device Information, mientras que en el panel dei
Indicador todas las indicaciones aparecen visibles. El siguiente procedimiento facilita-
14 encontrar la informacién adecuada;

1. Resaltar el dispositivo del que se quiere ver el Status.

2. Seleccionar Device Info desde el meni Device. Alternativamente, se puede hacer
click en el botén Device info en 1a barra de herramientas.

3. Apareceri el cuadro de didlogo Device Information listando todas las averfas que
se dan en esa zona en particular.

4. TIdentificar la(s) zona(s) con averia y corregirlas si posible. Tomar como referencia

este capitulo para la descripcion de cada falta y la accién sugerida para su
rectificacion.
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1. Resolucion de Dificultades

1.1 General

Esta secci6n del manual lista todas las averfas sobre las que se informa en €l Sistema
VESDA LaserPLUS.

La informacién se presenta en forma de tabla para facilitar la identificacién de una en
particular. La primera columna de la tabla es una representacién de las indicaciones
que se iluminan en un Indicador cuando se ha producido una determinada averfa. La
segunda columna lista las averfas que corresponden a las indicaciones iluminadas. La
tercera columna indica el nimero de averfa. La cuarta, las posibles causas. La iiltima
columna da informacién sobre las acciones a tomar para rectificar la averia.

B5" Nota: Las averfas de Zona se indican tnicamente en la zona en las que se producen.

Ser4 preciso comprobar la localizacién de la Zona en la que se producen bien
mediante un Indicador en esa zona o utilizando un Programador.

=" Nota: Los niimeros y detalles de todas las averfas presentes se indican en el mend

Status del Programador LCD.

1.2 ldentificacion de las averias con el Programador LCD.

El Programador LCD unicamente mostrar4 el estado de los dispositivos del sistema
cuando de acceda a la adecuada posicién del meni Status, mientras que en el panel
del Indicador todas las indicaciones aparecen visibles. Aunque se puede comprobar de
forma individual cada menid de Zona para identificar la causa de la averfa, es mds facil
proceder de la siguiente forma:

1. Ir al meni System/All Devices.
2. Pulsar ¢.

3. Resaltar Status y pulsar g.

4

. En la lista que aparece, todos los Detectores que presentan una averia tendrdn una
“F” en video inverso frente al nimero que el Detector tiene asignado en la red
VESDAret; (por ejemplo, FDetector 00051 Lavanderia).

Anotar el' nimero del Detector y el ndmero y tipo de Averfa.
Pulsar Esc para volver al meni System/All Devices.
Pulsar Esc para volver al meni principal.

Pulsar “flecha arriba” para seleccionar Setup by Zone y pulsar @.

A P

Identificar la(s) zona(s) con averia y corregirlas si posible. Tomar como referencia
este capitulo para la descripcién de cada falta y la accion sugerida para su
rectificacién.
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Guia de Montaje del Detector

1. Guia de Montaje del Detector

Esta guia indica los procedimientos para instalar un detector sin la abrazadera para
montaje. Sin embargo se recomienda encarecidamente su utilizacién. Instrucciones

especificas se pueden ver en el capitulo «Instalacién del Sistema VESDA LaserPLUS»
de este manual.

1.1 Herramientas necesarias

Son necesarias las signientes herramientas:

* Nivel de burbuja.

*  Tomillos (dos para su utilizacién con el soporte o cuatro cuando se monta el Detector

directamente sobre la pared), pueden ser de 6 mm (1/4") de dismetro y cabeza
hexagonal de hasta 13 mm (1/2™) de didAmetro.

* Taladradora.
*  Brocas de didgmetro adecuado.
*  Destornillador o Have.

*  Proteccién personal,

1.2 Quitar la Tapa

1. Colocar la unidad sobre una mesa situdndola con el colector de entrada de aire en la
parte superior derecha.

2. Abrir y quitar la Tapa Ciega. Aparecerd una cavidad que contiene la Tarjeta de
Terminales del Detector y los dos tornillo de fijacién de la parte izquierda.

3. Quitar la tapa de los tornillos en el extremo derecho de la unidad. Aparecerén los
dos tomillos de fijacién de la parte derecha.

RS
N,

E Tornillos

Tarjeta de
Terminales

Figura 1. Tarjeta de Terminales y tornillos de fijacion
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Guia de Montaje del Detector

4. Quitar estos cuatro tornillos.
0" Nota: Son tornillos prisioneros. Ver su posicién en la Figura 1.

5. Levantar la tapa frontal y apoyarla sobre la mesa. La tapa frontal queda sujeta al
chasis mediante dos cintas de plstico y un mazo de cables (si instalado).

6. Desconectar el mazo de cables de la tapa frontal.

7. Desunir las cintas de plstico de la tapa. Girarlas 90 grados y estirar

1.3 Montaje del Detector sin quitar el chasis

1. Utilizar la plantilla suministrada para marcar la posicién de los taladros a efectuar
sobre la superficie de instalacion del detector Ver Figura 2

350 mm(13.8 inch)

= »
$< 319 mr}nz.a inch) &
225 mm 5
(8.9 Inch) 00 mm (7.9 inch)

' l

Figura 2. Plantilla para montar la caja sobr una pared

&

Atencién:

Asegurarse de que no se encuentran empotrados cables de enegia eléctrica en la zona
A donde se van a realizar los taladros, Puede tenerse peligro de electrocucion o de cho-
que eléctrico. ‘

2. Realizar los dos taladros superiores. Utilizar el nivel de burbuja para asegurarse de
que marcan una horizontal.

3. Colocar los tornillos en la pared.
4. Situar el Detector sobre estos tornillos.

5. Deslizar el Detector hacia abajo hasta que los tornillos se ajusten en los agujeros de
la parte trasera de la caja.

6. Fijar el Detector ala pared insertando un tornillo en el agujero inferior de laTarjeta
de Terminales. Ver Figura 3.

En algunos casos puede ser mas apropiado quitar el chasis como se describe a conti-
nuacion, antes de fijar a la pared 1a caja del Detector
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1.4 Quitar el chasis de la caja

1. Hay un mazo de cables con dos conectores en sus extremos que va desde el chasis
a la Tarjeta de Terminales. Desconectarlos de esta tarjeta.

2. Quitar el mazo y el protector de cables de Ia divisién.

3. Quitar los tornillos de fijacién de 1a Tarjeta del Procesador y soltar las dos patillas

situados a lo largo del borde izquierdo de Ia tarjeta. Levantar la Tarjeta del
Procesador.

4. En la parte derecha de la Tarjeta del Procesador hay un conector sefialado como
“FLOW SENSOR”. Desconectar estos cables de la Tarjeta Procesadora.

5. Quitar los dos torillos que sujetan el chasis. Ver Figura 4.

Patillas de Sujecion

Tornillos de fijacion

del chasis Tarjeta del Procesador

Figura 3. Patillas y tornillos de fijacidn del chasis a la caja de montaje.

=" Nota: Son tornillos prisioneros.

6. El chasis estd sujeto por cuatro patillas. Para quitarlo de la caja separar las dos
frontales utilizando un destornillador adecuado.

7. Levantar el chasis utilizando las dos cintas de plastico (que 1o unen ala tapa). Pasar
el mazo de cables del sensor de flujo de aire y el conector a través del agujero del
chasis. Ahora puede separarse el chasis de la caja de montaje.

1.5 Fijacién de la caja a la pared

1. Situarla caja contra la pared y marcar la posicién de los taladros. Como alternativa,
utilizar la plantilla suministrada. Ver Figura 2.

2. Separar la caja de la pared y realizar los taladros

Atencidon:  No realizar los taladros en la pared con la caja presentada, porgue el polvo y
particulas extraias pueden daiiar el Detector.
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3.
4.

Situar la caja contra la pared y sobre los taladros y fijarla con los tornillos adecuados.

Quitar los tapones de pldstico de las entradas de cables exteriores.

1.5.1 Instalacién del chasis en la caja

1.
2.

Pasar los cables del sensor de flujo a través del orificio del chasis.

Colocar el chasis en la caja con precaucion para no dafiar los cables del sensor de
flujo y de la tarjeta de terminales.

3. Apretar los tornillos de fijacién del chasis.

Conectar los cables del sensor de flujo a la tarjeta del procesador.

5. Colocar la tarjeta del procesador situdndola en sus gufas de Ia parte derecha y encajar

© e N oo

su parte izquierda en las patillas de fijacién.

Fijar los tomillos de 1a tarjeta del procesador.

Enchufar los cables mediante sus conectores a la tarjeta del procesador.
Fijar el protector de paso de cables en su posicion en la divisoria.

Volver a enchufar los conectores de la tarjeta de terminales.

1.6 Colocacion de la tapa frontal

1.

Volver a unir las cintas de pldstico a la tapa, introduciéndolas en su alojamiento y
girando 90 grados.

Volver a conectar (si existe) el correspondiente mazo de cables al mddulo
correspondiente situado en la tapa frontal,

Situar Ia tapa frontal sobre la caja. Las patillas de metal de la tapa frontal deben
introducirse en las gufas metélicas de la cAmara del detector y los bordes de plistico
de la caja deben quedar por fuera de los de la caja. Cuando la posicion en correcta,
encajarla en la caja.

Asegurar la tapa apretando los cuatro tornillos de fijacién.

5. Colocar las dos tapas de los tornillos,

Colocar la tapa ciega.
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